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Kapitel 1: Vigtige oplysninger

Advarsel: Systeminstallation
Autopilot

Da korrekt ydelse for fartgjets styring er
afgerende for sikkerheden, anbefaler vi
PA DET KRAFTIGSTE, at en autoriseret
Raymarine-servicerepraesentant
tilpasser dette produkt. Du far

kun gleede af den fulde garanti,

hvis du kan vise, at en autoriseret
Raymarine-servicerepraesentant
installerede og klargjorde dette produkt.

Advarsel: Mulig
antaendingskilde

Produktet er IKKE godkendt til brug pa
steder med farlige/braendfarlige stoffer.
Det ma IKKE anbringes pa steder med
farlige/breendfarlige stoffer (fx i motorrum
eller i neerheden af breendstoftanke).

Advarsel: Installation og
betjening af produktet

» Produktet skal installeres og betjenes
i overensstemmelse med de
medfelgende anvisninger. Hvis
anvisningerne ikke fglges kan der
opsta fare for personskader, skader pa
fartgjet og/eller tab af funktionalitet.

* Raymarine anbefaler, at installationen
udfgres af en installatar, der er godkendt
af Raymarine. Ved at fa installationen
udfert af en godkendt installater, far
du visse udvidede garantifordele.

Du kan fa flere oplysninger af din
Raymarine-forhandler og ved at leese
garantidokumentet, der fglger med
produktet.

A

Advarsel: Grundlaggende
information om produktet

Far der teendes for strammen til dette

produkt skal du sikre, at det er korrekt

forbundet til stellet i overensstemmelse
med instruktionerne i den medfglgende
vejledning.

A\

Advarsel: Positive
jordforbindelser

Denne enhed ma ikke sluttes til et system,
som har en positiv jordforbindelse.

Advarsel: Var hele tiden
opmarksom

Ved hele tiden at vaere opmaerksom kan
du reagere pa pludselige situationer. Hvis
du ikke hele tiden er opmaerksom, kan du
bringe dig selv, baden og andre i alvorlig
fare.

A\

Advarsel: Sluk
stromforsyningen

Serg for, at badens strgmforsyning

er slaet FRA, inden du pabegynder
installationen af produktet. Du ma IKKE
tilslutte eller afbryde forbindelsen til
udstyr, nar strammen er slaet til - med
mindre du rades til at gare det i dette
dokument.

Advarsel: Sikker navigation

Produktet er kun beregnet som en hjeelp
til navigation; du ma aldrig stole blindt
pa dette produkt pa bekostning af din
egen dgmmekraft. Det er kun officielle
sokort og efterretninger for sgfarende
der indeholder alle de ngdvendige
oplysninger til sikker navigation. Det er
kaptajnens ansvar, at disse tages i brug.
Det er brugerens eget ansvar at handle
forsvarligt og benytte sig af officielle
sgkort, efterretninger for sgfarende samt
korrekt navigation ved anvendelse af
dette eller andre Raymarine-produkter.

Advarsel: Spanding for
stremforsyning

Hvis dette produkt forbindes til en
spaendings forsyning, der er hgjere
end den angivne maksimal veerdi, kan
det beskadige enheden permanent.
Se afsnittet Teknisk specifikation for
spandingsveerdi.

FORSIGTIG: Beskyttelse af
stremforsyning
Nar produktet installeres, skal du sikre

dig, at stremforsyningen er beskyttet med
en passende sikring eller et relee.

Vigtige oplysninger

FORSIGTIG: Solskaerme

+ Pasaet altid solskaermen, hvis en sadan
falger med dit produkt, nar produktet
ikke er i brug, til beskyttelse af produktet
mod UV-stralernes skadelige effekt.

» Solskeerme skal fijernes, nar der sejles
ved hgj hastighed, uanset om det er i
vand, eller om fartgjet slaebes.




FORSIGTIG: Rengering af
produkt

Ved renggring af produkter:

* Ter IKKE displayet af med en tar
klud, da dette kan ridse skaermens
belaegning, hvis dit produkt indeholder
en displayskaerm.

» Brug IKKE slibemidler eller produkter,
der indeholder syre eller ammoniak.

* Foretag IKKE sprgjtevask

EMC-retningslinjer for installation

Raymarines udstyr og tilbehgr overholder de
relevante regler for elektromagnetisk kompatibilitet
(EMC) for at minimere den elektromagnetiske
interferens pa tveers af udstyret og den effekt, som
en sadan interferens kan have pa systemet

Det er vigtigt, at systemet installeres korrekt for at
minimere elektromagnetisk interferens.

Bemark: Pa omrader med ekstrem
EMC-interferens kan der muligvis bemaerkes en
let interferens pa produktet. Safremt dette opstar,
bar der skabes starre afstand mellem produktet

FORSIGTIG: Reparation og
vedligeholdelse

Produktet har ingen dele, der kan
repareres af brugeren. Enhver form

for vedligeholdelse og reparation

ber varetages af en autoriseret
Raymarine-forhandler. Reparationer
udfert af ikke-autoriserede personer kan

og interferenskilden.

medfgre, at garantien ophaeves.

TFT Skarme

Skaermens farver vil evt. variere med en kulgrt
baggrund eller i kulgrt lys. Dette er helt normalt og
kan ses pa alle farve Thin Film Transistor (TFT)
skeaerme.

Vandindtraengning

Ansvarsfraskrivelse vedr. vandindtreengning

Pa trods af at Raymarines produkter mere end
overholder kravene i den angivne IPX-standard (se
produktets Tekniske specifikation), er det muligt,

at der kan forekomme vandindtraengning og deraf
felgende funktionsfejl, hvis Raymarine-udstyret
udseettes for trykspuling. Raymarines garanti deekker
ikke skader, der er sket som felge af trykspuling.

Ansvarsfraskrivelse

Raymarine garanterer ikke, at dette produkt er fri for
fejl, eller at det er kompatibelt med produkter, der
er fremstillet af andre personer eller enheder end
Raymarine.

Raymarine er ikke ansvarlig for skader eller
personskader, der er forarsaget af din brug eller
manglende evne til at bruge produktet, af produktets
interaktion med produkter, der er fremstillet af andre,
eller af fejl i information, som produktet anvender,
der er leveret af tredjepart.
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Vi anbefaler falgende for at opna den optimale
beskyttelse mod elektromagnetisk interferens:

» Raymarine-udstyr og tilsluttede kabler bgr:

— anbringes mindst 1m (3ft) fra andet udstyr,
der udsender radiosignaler eller kabler, der
baerer sadanne, f.eks. VHF-radioer, -kabler og
-antenner. Hvis udstyret bruges i naerheden af
SSB-radioer, bgr afstanden vaere mindst 2 m.

— anbringes mere end 2m (7ft) fra radarstraler. En
radarstrale spredes normalt 20 grader opad og
nedad i forhold til stralingens midtpunkt.

* Produktet bar streamfares vha. et andet batteri,
end det der bruges til startmotoren. Dette er vigtigt
for at forhindre fejl og datatab, der kan opsta, hvis
startmotoren ikke har sit eget batteri.

» Der bgr anvendes korrekte kabler fra Raymarine.

» Kabler méa ikke forkortes eller forleenges, med
mindre det gennemgas i installationsvejledningen.

Bemaerk: | de tilfaelde, hvor begransninger pa
installationsstedet forhindrer dig i at overholde
en eller flere af ovenstaende anvisninger, skal
du adskille elektrisk udstyr sa meget som muligt

for at undga elektromagnetisk interferens.

Stojafskaermende ferrit kerner

» Der er forhandsmonteret eller leveret
stgjafskaermende ferrit kerner pa nogle af
Raymarines kabler. Disse er vigtige for at
minimere den elektromagnetiske interferens. Hvis
ferrit kerner leveres separat med kablerne (dvs.
ikke monteret pa forhand), skal du pamontere de
medfelgende ferrit kerner vha. de medfelgende
anvisninger.

* Hvis det er ngdvendigt at fierne en ferrit kerne
(f.eks. under installation eller vedligeholdelse),
skal den anbringes pa det rette sted igen, inden
produktet tages i brug.

* Du ma kun bruge ferrit kerner af den rette
type, leveret af Raymarine eller en autoriseret
Raymarine-forhandler.

» Hvis det er ngdvendigt at tilfgje flere ferrit kerner
til et kabel ved en installation, bar der bruges
ekstra kabel-klemmer for at forhindre belastning af
stikkene pga. kablets ekstra veegt.



Forbindelser til andet udstyr

Krav om ferritter pa kabler, der ikke er fra Raymarine

Hvis dit Raymarie-udstyr skal sluttes til andet
udstyr med et kabel, der ikke er fra Raymarine,
SKAL der szettes en ferrit pa kablet i naerheden af
Raymarine-enheden.

Overensstemmelseserklaering

Raymarine UK Ltd. erkleerer, at dette produkt
overholder de vaesentlige krav i EMC-direktiv
2004/108/EF.

Det originale overensstemmelsescertifikat kan
findes pa den pagaeldende produktside pa
www.raymarine.com.

Bortskaffelse af produktet

Produktet skal bortskaffes i overensstemmelse med
WEEE-Direktivet.

= \WEEE-direktivet (Waste Electrical and
Electronic Equipment) fastslar, at brugt elektrisk og
elektronisk udstyr skal genbruges.

Garantiregistrering

Du kan registrere ejeskabet af dit Raymarine produkt
pa www.raymarine.com og registrere online.

Det er vigtigt, at du registrerer dit produkt, hvis du vil
udnytte alle garantifordelene. P& pakken til dit udstyr
er der et meerkat med serienummeret pa din enhed.

Du skal bruge dette serienummer, nar du registrerer
produktet. Lad maerkaten sidde eller opbevar den

til senere brug.

IMO og SOLAS

Udstyret, der er beskrevet i dette dokument er
beregnet til brug pa lystbade og erhvervsfartgjer,
der IKKE er omfattet af transportbestemmelserne
fra IMO (Den internationale sgfartsorganisation) og
SOLAS (international konvention om sikkerhed for
menneskeliv pa sgen).

Teknisk ngjagtighed

Savidt vi ved, var oplysningerne i dette dokument
korrekte pa det tidspunkt, hvor dokumentet blev
udarbejdet. Raymarine kan dog ikke drages til
ansvar for eventuelle ungjagtigheder eller mangler
heri. Som folge af vores politik om konstant
forbedring af vores produkter kan specifikationerne
gndres uden varsel. Fglgelig kan Raymarine ikke
drages til ansvar for eventuelle uoverensstemmelser

Vigtige oplysninger

mellem oplysningerne i dette dokument og

selve produktet. Se venligst Raymarine website
(www.raymarine.com) for at sikre, at du har de(n)
mest opdaterede version(er) af dokumentationen il
dit produkt.

1
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Kapitel 2: Dokument- og produktinformation
Kapitlets indhold

* 2.1 Dokument information pa side 14
* 2.2 Produktoversigt pa side 15

Dokument- og produktinformation



2.1 Dokument information
Dette dokument indeholder vigtige oplysninger
vedrgrende installationen af dit Raymarine produkt.

Dokumentet indeholder oplysninger, der hjeelper dig
med at:

+ planlaegge installationen og sikre at du har det
forngdne udstyr

* installere og tilslutte dit produkt som en del af et
bredere system af tilsluttet sgfartselektronik

* |gse problemer og om ngdvendigt fa teknisk
support.

Dette og andre dokumenter om Raymarine produkter
kan hentes i PDF format fra www.raymarine.com.

Galdende produkter

Dette dokument geelder for falgende produkter:

Varenum-
mer

E70328

Beskrivelse

SeaTalkng
pilot
kontrolenhed
med 8
knapper
(Sejl)

SeaTalkng
pilot dreje-
kontrolenhed
(Effekt)

Navn
p70s

E70329 p70Rs

Software revision

Raymarine opdaterer jeevnligt produkt-software for
at tilfgje nye funktioner og forbedre eksisterende
funktioner.

Dette dokument daekker Pilot kontrolenheds software
— LightHouse Version 3.xx, som bgr anvendes
sammen med EV og ACU software version 2.xx.

Se venligst afsnittet Software-udgivelser for
detaljerede oplysninger om software-udgivelser.

Se Raymarine®-webstedet for at sikre, at du har den
nyeste software og de nyeste brugervejledninger:

* www.raymarine.com/software

* www.raymarine.com/manuals

Produkt-dokumentation

Felgende dokumentation gaelder for dit produkt:

Beskrivelse Varenummer

Installations- og betjeningsanvisninger 88057 / 81365
til p70s / p70Rs

Monteringsskabelon for p70s / p70Rs

87260
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Yderligere handbeger

Beskrivelse Varenummer
SeaTalkng® reference vejledning 81300
SeaTalk til SeaTalkng® konverter 87121

Dokument illustrationer

Dit produkt kan muligvis variere en smule fra det, der
vises pa illustrationerne i dette dokument, afhaengigt
af produktvarianten og fabrikationsdatoen.

Alle billeder anvendes kun med henblik pa
illustration.


http://www.raymarine.com
http://www.raymarine.com/software
http://www.raymarine.com/manuals

2.2 Produktoversigt

p70s og p70Rs er SeaTalkn9 pilot kontrolenheder.

@_‘

Raymarine
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D13016-2

1. p70s pilotkontrolenhed med 8 knapper (sejl)
2. p70Rs pilot drejekontrolenhed (effekt)
Enheden har falgende funktioner:

» 3.45” LCD i farver med hgj lysstyrke og brede
synsvinkler

+ SeaTalkrg, NMEA 2000 og SeaTalk kompatible
+ Optisk forsteerket LCD til alt vejr

» Store tydelige tegn, der er lette at laese under alle
forhold

* Brugervenligt LightHouse™ operativsystem
* 12V jeevnstrgms drift.

+ Lavt stremforbrug

* Vandteet ifglge IPx6 og IPx7

Dokument- og produktinformation
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Kapitel 3: Planlaegning af installationen

Kapitlets indhold

* 3.1 Tjekliste for installation pa side 18

+ 3.2 Medfelgende dele pa side 18

+ 3.3 Kompatible autopilot-systemer pa side 19

+ 3.4 Software-opdateringer pa side 19

* 3.5 Veerktgjer pa side 20

» 3.6 Systemprotokoller pa side 20

« 3.7 Advarsler og meddelelser om forsigtighed pa side 21
+ 3.8 Generelle placeringskrav pa side 21

* 3.9 Enhedens mal pa side 22

Planleegning af installationen



3.1 Tjekliste for installation 3.2 Medfolgende dele

Installation omfatter fglgende aktiviteter: Falgende dele blev leveret med dit produkt.
Installationsjob
1 Planlzeg dit system. 3
2 Fremskaf alt forngdent udstyr og veerktgj.
3 Placér alt udstyr.
4 Traek alle kabler og ledninger.
5 Bor huller til kabler og til montering.
6 Forbind alt udstyret.
7 Fastger alt udstyret.
8 Teend systemet og test det.
Installationsskema
] ) ] . o ] 1. Dokumentation
Et installationsskema indgar som en vigtig del i _
planlzegning af enhver installation. Det er ogsa 2. Panel teetning
nyttigt ved fremtidige tilfgjelser eller vedligeholdelser 3 400 mm (15,7 in)SeaTalkne spur kabel (A06038)
af systemet. Skemaet bar indeholde oplysninger om: _ .
_ 4. p70s or p70Rs Pilot kontrolenhed (p70s vist)
* Alle komponenters placering. (leveres med tastaturmatte og sort ramme
« Stik, kabeltyper, kabelfgring og lsengder. (A80353) pamonteret)

5. Soldaeksel (p70s = A80357, p70Rs = A80358)
6. Reserve gunmetal-ramme (A80354)
7. Monterings fastgerelses anordninger x 4

Pak produktet ud forsigtigt for at forhindre skader
eller mistede dele. Brug listen herover til at
tiekke aeskens indhold. Gem emballagen og
dokumentationen til fremtidig reference.
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3.3 Kompatible autopilot-
systemer

Dit produkt er kompatibelt med de Raymarine
Autopilot systemer, der vises herunder.

Produkt Beskrivelse Forbindelse
Evolution SeaTalkng
autopiloter

SPX SmartPilot SeaTalkng

3.4 Software-opdateringer

Softwaren i produktet kan opdateres.

* Raymarine udgiver periodisk software-
opdateringer for at forbedre produktets ydeevne
og tilfgje nye funktioner.

» Du kan opdatere softwaren til dit produkt vha. en
tilsluttet og kompatibel multifunktionsskaerm.

+ Se www.raymarine.com/software/ for de seneste
software-opdateringer og software-opdaterings
proceduren til dit produkt.

» Hvis du er i tvivl om den korrekte procedure for
opdatering af produktsoftwaren, bgr du henvende
dig til din forhandler eller Raymarines tekniske
support.

S1, S2 og S3 SeaTalk via
SmartPilot et SeaTalk
til SeaTalkng

adapterkabel.

Planlaegning af installationen

FORSIGTIG: Installation af
software-opdateringer

Software-opdateringsprocessen udfgres
pa egen risiko. Inden du gar i gang med
opdateringsprocessen, skal du sgrge for
at sikkerhedskopiere alle vigtige filer.

Soerg for, at enheden har en
palidelig stremforsyning, og at
opdateringsprocessen ikke afbrydes.

Skader forarsaget af ufuldstaendige
opdateringer deekkes ikke af Raymarines
garanti.

Nar du henter software-opdater-
ingspakken, godkender du disse
betingelser.

Evolution software-opdateringer

Komponenterne af Evolution autopilot system (EV
sensor og ACU) skal opgraderes i den rigtige
reekkefalge.

Brug af System software opdateringsprocessen, der
er tilgeengelig pa en LightHouse™ Il forsynet MFD
med udgave 15 eller nyere, vil sikre at Evolution
komponenterne opdateres i den rigtige reekkefglge.

Hvis du bruger en anden metode eller opdaterer
system komponenterne individuelt SKAL EV
sensoren opdateres inden ACU'en.

Bemeaerk:

» Hvis der opdateres i den forkerte raekkefalge,
kan det resultere i, at autopiloten holder op med
at fungere.

+ Efter en vellykket udferelse af software
opdaterings processen skal autopiloten

genkalibreres.



http://www.raymarine.com/software/

3.5 Vaerktojer

Naedvendigt vaerktg;j til installation

D12055-1

3.6 Systemprotokoller

Produktet kan forbindes til forskellige andre
produkter og systemer for at udveksle oplysninger
og derved gge det samlede systems funktionalitet.

Disse forbindelser kan oprettes ved hjeelp
af forskellige protokoller. Hurtig og preaecis
dataopsamling og -overfgrsel opnas ved en
kombination af fglgende dataprotokoller:

« SeaTalkng®
« NMEA 2000
» SeaTalk

Bemaerk: Systemet anvender evt. ikke alle
forbindelsestyperne eller instrumenteringen, der er

beskrevet i dette afsnit.

1. Boremaskine

2. Dekupgrsav

3. Skruetraekker

4, Hulskaerer pa passende
starrelse (10 mm til 30 mm)

5. Fil

6. Kleebende tape

7. Bor i passende starrelse (1)

Bemaerk: (1) Borstarrelse afhaenger af tykkelsen
og typen af det materiale, som enheden skal
monteres pa.
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SeaTalkng®

SeaTalkng® (Next Generation) er en forbedret
protokol til forbindelse af kompatible
sgfartsinstrumenter og -udstyr. It replaces
the older SeaTalk and SeaTalk2 protocols.

SeaTalkng® ggr brug af et enkelt backbone-kabel,
som kompatibelt udstyr forbindes til ved hjaelp af

et spur-kabel. Data og stram overfgres inden for
backbone-kablet. Enheder med et lavt streamforbrug
kan fa strem fra netvaerket, mens udstyr med et haijt
streamforbrug kraever en separat stremforbindelse.

SeaTalkng® er en egen udvidelse til NMEA 2000
og den afprovede CAN bus-teknologi. Kompatible
NMEA 2000 og SeaTalk og SeaTalk2-enheder kan
ogsa tilsluttes vha. de ngdvendige greensesnit eller
adapterkabler.

NMEA 2000

NMEA 2000 giver betydelige fordele i forhold til
NMEA 0183, farst og fremmest med hastighed

og konnektivitet. Op til 50 enheder kan sende og
modtage pa samme tidspunkt pa en enkelt bus, hvor
hver knude er fysisk tilgeengelig. Den specifikke
hensigt med standarden var at tillade et helt netvaerk
af sgfartselektronik fra en producent at kommunikere
pa samme bus ved hjeelp af standardiserede
meddelelsestyper og formater.

SeaTalk

SeaTalk er en protokol, der saetter kompatible
instrumenter i stand til at oprette forbindelse til
hinanden og dele data.

SeaTalk-kabelsystemet bruges til at forbinde
kompatible instrumenter og udstyr. Kablet
transporterer stram og data og muligger forbindelse
uden en central processor.

Yderligere instrumenter og funktioner kan tilfgjes
til et SeaTalk-system, simpelthen ved tilslutning til
netveerket. SeaTalk-udstyr kan ogsa kommunikere
med andet ikke-SeaTalk-udstyr via NMEA
0183-standarden, hvis der anvendes et passende
greensesnit.



3.7 Advarsler og meddelelser om
forsigtighed

Vigtigt: Inden du fortsaetter, ber du sgrge for at
leese og forsta advarslerne og meddelelserne
om forsigtighed i afsnittet Kapitel 1 Vigtige
oplysninger i dette dokument.

Planlaegning af installationen

3.8 Generelle placeringskrav

Vigtige overvejelser, nar du vaelger en egnet
placering til dit produkt.

Dette produkt kan monteres over eller under deekket.
Produktet bar monteres et sted, hvor det:

* er beskyttet mod fysisk skade og kraftige
vibrationer.

* har god udluftning og befinder sig langt fra
varmekilder.

+ befinder sig pa afstand af evt. antaendingskilder,
som f.eks. et motorrum, naer braendstofstanke
eller et gasskab.

Nar du vaelger en placering af produktet, skal du tage
hensyn til falgende punkter for at sikre en palidelig
og problemfri drift:

+ Adgang — der skal veere tilstraekkelig med plads
for at kunne foretage kabelforbindelser til produktet
og undga, at der er kraftige knaek pa kablet.

+ Diagnose — produktet skal monteres et sted,
hvor diagnosticeringsindikatoren er synlig.

Bemaerk: Det er ikke alle produkter, der
indeholder en diagnosticeringsindikator. Se
Kapitel 14 Systemtjek og problemlgsning for
yderligere oplysninger.

» Elektrisk interferens — produktet skal monteres
tilstreekkeligt langt veek fra udstyr, der kan
forarsage interferens, som f.eks. motorer,
generatorer og radiosendere/ modtagere.

* Magnetisk kompas — se afsnittet Sikker kompas
afstand i dette dokument for vejledning til, hvordan
du holder en passende afstand mellem dette
produkt og evt. kompasser pa dit fartgj.

» Strem — for at holde kabelfgringer pa et minimum
skal produktet placeres sa teet som muligt pa
fartgjets forsyning af jeevnstrem.

* Monteringsflade — Sgrg for, at produktet stattes
pa en sikker overflade. Se oplysningerne om vaegt
i Teknisk specifikation til dette produkt, og sgarg for,
at den tilsigtede monterings overflade er velegnet
og kan baere vaegten. Monter IKKE enheder eller
skeaer huller pa steder, som kan beskadige fartgjets
struktur.
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Stedkrav

D12031-2

3.9 Enhedens mal

[Repmmartne

110 mm (4.33 in)

115 mm (4.53 in)

17.8 mm
(0.7 in)

14.05 mm
(0.55in)

P

298mm (354 n)
(147 n)

D12103-2

Stedkrav for p70s / p70Rs Pilot kontrolenheder er
som folger:

» Der bgr ingen forhindringer veere mellem bruger
og pilotkontrol.

* Pilotkontrollen bar befinde sig mindst 0,8 m
fra motor, kompas, stramfgrende kabler eller
magnetiske genstande.

Betragtninger i forhold til synsvinkel

Da skaermens kontrast, farve og nattilstand alle

pavirkes af synsvinklen, anbefaler Raymarine at du
midlertidigt teender for skaermen, néar installationen
planlaegges, for at ggre dig i stand til at bedemme,
hvilken placering der giver den optimale synsvinkel.
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Kapitel 4: Kabler og stik

Kapitlets indhold

* 4.1 Generelle rdd om kabelforbindelser pa side 24
* 4.2 Overblik over tilslutninger pa side 25

* 4.3 SeaTalkng® strgmforsyning pa side 25

* 4.4 Installation af kabel ferrit kerner pa side 28

* 4.5 SeaTalkng-forbindelse pa side 28

* 4.6 SeaTalk-forbindelse pa side 29

4.7 NMEA 2000 netvaerksforbindelse pa side 30

Kabler og stik
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4.1 Generelle rad om
kabelforbindelser

Kabeltyper og -leengder

Det er vigtigt, at du bruger kabler af den korrekte
type og leengde

* Medmindre andet er angivet, bgr du kun bruge
standardkabler fra Raymarine af den korrekte type.

* Huvis du bruger kabler, der ikke er fremstillet af
Raymarine, skal du sikre dig, at kvaliteten og
tykkelsen er i orden. Hvis du f.eks. traekker
kabler over en lzengere straekning, kan det
vaere ngdvendigt at bruge et tykkere kabel for at
mindske spandingstab.

Kabelfaring

Det er vigtigt, at kablerne fares korrekt for at
optimere funktionaliteten og kablernes holdbarhed.

* Du ma IKKE bgje kablerne for meget. Serg om
muligt for, at der er en minimal bgjningsdiameter
pa 200 mm (8 tommer) / minimal bgjningsradius
pa 100 mm (4 in).

200mm@in)

‘\’ [s] /
\ fe———————100 mm (4 in)

(o] (el

» Kablerne skal beskyttes mod fysiske skader og
ma ikke udsaettes for varme. Brug kabelruller
hvor det er muligt. Kabler ma IKKE feres gennem
kimminger og degrabninger eller teet pa bevaegelige
eller varme genstande.

» Fastger kablerne med kabelstrips eller
kabelholder. Overskydende kabelstykker bgr
rulles op og fastgeres pa et sikkert sted.

* Brug en vandtaet gennemfgring pa steder hvor
kablet laber gennem skotter og lign.

¢ Far IKKE kabler i neerheden af motorer eller
fluorescerende belysning

Man bgr altid holde datakabler leengst muligt vaek fra:
» andet udstyr og kabler,

» strgmfgrende AC og DC ledninger med
hgjspaending,

¢ antenner.

FORSIGTIG: Traekning af
kabler

Brug IKKE snore eller reb, fastgjort til
kabelstik, til at fgre kablerne gennem
snaevre abninger (som f.eks. i et skot), da
dette kan beskadige kablerne.

Aflastning

Sarg for, at der er tilstraekkelig aflastning af stikkene.
Beskyt stikkene mod fysiske belastninger, og sgrg
for, at de ikke kan falde ud ved ekstreme vejrforhold.

24

Isolering pa kabler

Kontroller, at alle datakabler er ordentligt isolerede,
og at isoleringen er ubeskadiget (f.eks. kan
isoleringen veere skrabet af, hvis kablet er fart
gennem et snaevert hul).



4.2 Overblik over tilslutninger

Brug felgende information til at hjeelpe dig med at
identificere forbindelserne pa dit produkt.

Stik Antal | Forbindes til: Passende kabler
1 1.  SeaTalkng 1. SeaTalkng
backbone spur-kabler
2. NMEA 2000 [ 2. SeaTalkn9 il
backbone DeviceNet
adapterka-

3. SeaTalk
backbone bel (A06045)
3.  SeaTalk il
SeaTalkng
adapterka-
bel (A06073)

4.3 SeaTalkng® stremforsyning
Produktet stremforsynes gennem SeaTalkng®
backbone-kablet.

Et SeaTalkng® backbone-kabel kraever én 12
V jeevnstrgms strgmforsyning, der er sluttet til
SeaTalkng® backbone-kablet. Denne kan veere:

+ et batteri (1), gennem distributionspanelet,
+ en Autopilot kontrolenhed (ACU)@),
* en SPX kurscomputer (2),

» for 24 V fartgjer kraeves der en 5 amp, reguleret,
kontinuerlig 24 V jeevnstrgms til 12 V jeevnstrams
konverter.

Tilslutning af SeaTalkng®-kabler

Bemeerk:

+ (1) Batteriet brugt til at starte fartagjets motor(er)
bar IKKE bruges til at stramforsyne SeaTalkng®
backbone-kablet, da dette kan skabe pludselige
speendingstab, nar motorerne startes.

* (2) ACU-100 og SPX-5 kan ikke bruges til at

streamforsyne SeaTalkng® backbone-kablet.

D12615-2

—

Drej lasekraven pa enheden til den oplaste
position.

2. Sgrg for, at stikket fra kablet vender korrekt.
Indsaet stikket helt.

4. Drejlasekraven med uret (2 klik), til den er i den
l&ste position.

w

SeaTalkng®-produktbelastning

Antallet af produkter, der kan forbindes til et
SeaTalkng® backbone-kabel, athaenger af hvert
produkts streamforbrug og backbone-kablets fysiske
samlede styrke.

SeaTalkng®-produkter har et Load Equivalency
Number (LEN), som indikerer produktets

stremforbrug. Hvert produkts LEN findes i produktets

tekniske specifikationer.

Kabler og stik

SeaTalkng®-stremforsyningspunkt

Sma systemer

Hvis backbone-laengden er 60 m (197 ft) eller
mindre, kan stremforsyningspunktet blive tilsluttet
ved hvilket som helst punkt i backbone-kablet.

Store systemer

Hvis backbone-laengden er stgrre end 60 m (197
ft), bar streamforsyningspunktet tilsluttes ved et
punkt, der skaber en afbalanceret stremforsyning
fra hver side af backbone-kablet. Load Equivalency
Number (LEN) bruges til at afgere systemets
stramforsyningspunkt.

D13424-1

| ovenstaende eksempel har systemet et samlet LEN
pa 10, sa det optimale tilslutningspunkt ville veere at
have 5 LEN pa hver side af tilslutningspunktet.
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Storrelse in-line sikring eller termisk

relae

SeaTalkng® netveerkets stremforsyning kraever, at
der monteres en in-line sikring eller et termisk relee.

In-line sikrings storrelse

Termisk rela storrelse

5A

enhed)

3 A (hvis der kun tilsluttes en

autoriseret Raymarine forhandler.

Bemaerk: Den passende sikringstarrelse til
den termiske afbryder er afhaengig af antallet af
enheder, du tilslutter. Hvis du er i tvivl, kontakt en

SeaTalkng® system belastning

Maksimal belastning / LEN for et SeaTalkng® system
afhaenger pa backbone-kablets laengde.

Implementering — direkte forbindelse til batteri

» SeaTalkng®-strgmkabler kan sluttes direkte til
badens batteri via en passende nomineret sikring
eller et relee.

* Du SKAL pamontere en passende nomineret
sikring eller et relee mellem den rgde ledning og
batteriets positive terminal.

» Se In-line sikrings starrelser i dokumentationen til
produktet.

+ Hvis det er ngdvendigt at forleenge stremkablet,
skal du sgrge for at bruge et passende nomineret
kabel, og at der er tilstraekkelig tilgaengelig
strgm (12 V jeevnstrom) ved SeaTalkng®
backbone-kablets streamforbindelse.

®

- —
N

| | S

D13344-1

(591 t til 656 ft)

Backbone-
Belastningstype | leengde Samlet LEN
Uafbalanceret 20 m (66 ft) 40
Uafbalanceret 40 m (131 ft) 20
Uafbalanceret 60 m (197 ft) 14
Afbalanceret 60 m (197 ft) eller | 100

mindre
Afbalanceret 80 m (262 ft) 84
Afbalanceret 100 m (328 ft) 60
Afbalanceret 120 m (394 ft) 50
Afbalanceret 140 m til 160 m 40

(459 ft til 525 ft)
Afbalanceret 180 m til 200 m 32

A | Scenarie A for batteriforbindelse: velegnet til en bad
med almindelig RF jordpunkt. | dette scenarie skal
stramkablet il dit produkt, hvis det er udstyret med en
separat afledning, sluttes til badens feelles jordpunkt.

Stromfordeling — SeaTalkng®

Anbefalinger og bedste praksis.

* Brug kun godkendte SeaTalkng®-strgmkabler.
Brug IKKE et stremkabel, der er udformet til, eller
leveres med, et andet produkt.

» Se herunder for yderligere oplysninger
om implementering af nogle almindelige
stramfordelings scenarier.

B | Scenarie B for batteriforbindelse: velegnet til en bad
uden et almindeligt jordpunkt. | dette tilfeelde skal
strgmkablet il dit produkt, hvis det er udstyret med en

separat afledning, sluttes direkte til batteriets minuspol.

Implementering — forbindelse til
distributionspanel

Vigtigt: Under planleegning og ledningsfering skal
du tage hensyn til andre produkter i dit system,
hvoraf visse (f.eks. fiske-ekkolods moduler) kan
forbruge store maengder stram under hgjdepunkter
i badens strgmsystem.

1000|000
SO SV :ﬁ:
00 000 0o

S S DL —4

i—f
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elektriker.

Bemaerk: Informationen herunder gives kun som
vejledning til at hjeelpe med at beskytte dit produkt.
Den deekker almindelige stramopsaetninger

pa bade, men IKKE hvert eneste scenarie.

Hvis du er usikker pa, hvordan du far det

rette beskyttelsesniveau, bedes du kontakte

en autoriseret Raymarine-forhandler eller en
passende kvalificeret faguddannet sgfarts
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» SeaTalkng® strgmkabel kan alternativt sluttes
til et velegnet relze eller en switch pa badens
fordelingspanel eller det fabriksmonterede
stramfordelingspunkt.

» Fordelingspunktet ber tilfares fra fartgjets primeere
stramkilde af BAWG (8.36mm?2) kabel.

+ Ideelt set bar udstyret sluttes til individuelle
velegnede termiske releeer eller sikringer med
en passende kredslgbsbeskyttelse. Hvor dette
ikke kan lade sig gere, og hvor mere end én del
af udstyret er feelles om et relee, skal der bruges



individuelle inline sikringer til hvert stramkredslab
for at give den ngdvendige beskyttelse.

» Under alle omsteendigheder bgr du overholde de
anbefalede relee / sikrings starrelse i henhold til
produktets dokumentation.

* Hvis det er ngdvendigt at forlaenge stremkablet,
skal du sgrge for at bruge et passende nomineret
kabel, og at der er tilstraekkelig tilgaengelig
stram (12 V jeevnstrgm) ved SeaTalkng®
backbone-kablets stremforbindelse.

Advarsel: Grundlaeggende
information om produktet

Far der teendes for strammen til dette

produkt skal du sikre, at det er korrekt

forbundet til stellet i overensstemmelse
med instruktionerne i den medfglgende
vejledning.

Vigtigt: Veer opmaerksom pa, at den passende
sikringstarrelse til den termiske afbryder eller
releeet er afhaengig af antallet af enheder, du
tilslutter.

A\

Advarsel: Positive
jordforbindelser

Denne enhed ma ikke sluttes til et system,
som har en positiv jordforbindelse.

Flere oplysninger

Raymarine anbefaler at overholde den bedste
praksis i alle elektriske badinstallationer, som angivet
i de felgende standarder:

* BMEA regelsaettet for praksis i forbindelse med
elektriske og elektroniske installationer pa bade

* NMEA 0400 Installations standard

» ABYC E-11 AC og DC elektriske systemer pa bade
» ABYC A-31 Batteriopladere og vekselrettere

* ABYC TE-4 Lynafleder

Deling af et relze

Hvis mere end 1 stykke udstyr deles om et relee,
skal du beskytte de enkelte kredslgb. F.eks. ved at
serieforbinde en sikring for hvert kredslab.

+ -
@ @ e
© @
@ @
© ©
@
© )
@ @

1 Positiv (+) stav

2 Negativ (-) stav

3 Relee

4 Sikring

Hvor det er muligt, skal de enkelte udstyrsdele
tilsluttes til enkelte releeer. Hvor dette ikke er muligt,
skal du bruge individuelle serieforbundne sikringer til
at sgrge for den ngdvendige beskyttelse.

Kabler og stik
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4.4 Installation af kabel ferrit
kerner

Dit produkt leveres med kabel en ferrit kerne.
For at sikre overholdelse af EMC-krav skal den
medfglgende ferrit kerne monteres pa kablet i
henhold til de falgende instruktioner.

SeaTalk"9
H@D I ]
Device ‘

Fso mm (1.97 in) - 100 mm (3.94 in)

SeaTalk"9

D13539-1

1. Ferrit kernen skal monteres pa enden af kablet
teettest pa enheden.

2. Ferrit kernen skal monteres ved den afstand, der
er angivet i ovenstaende illustration.

3. Sarg for en stram og sikker paAmontering, sa ferrit
kernen ikke bevaeger sig op eller ned af kablet.
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4.5 SeaTalkne-forbindelse

Bemeerk: Hvis der blev brugt en ACU-100 i
nedenstaende eksempel, ville SeaTalkng-netvaerket
kreeve en seerlig 12 V jeevnstrem stremforsyning,
da ACU-100 ikke forsyner SeaTalkn9 netveerket
med strgm.

Eksempel: SeaTalkng® system med Evolution™

autopilot og iTC-5
© 9

|

SeaTalk"d )

D13026-2

ACU-enhed

i70s multifunktions instrumentdisplay

p70s / p70Rs Pilot kontrolenhed (p70Rs vises)
Bads 12 V jeevnstrem strgmforsyning
EV-enhed

SeaTalkng® 5-vejs stikforbindelse

Ror-reference transducer
iTC-5 konverter
Dybdetransducer

Ol N|lojlo|l bl IN]—~

N
o

Vindtransducer

" Hastighedstransducer

Bemaerk: Hvis der blev brugt en ACU-100 i
ovenstaende eksempel, ville SeaTalkng netvaerket
kreeve en seerlig 12 V jeevnstrem stremforsyning,
da ACU-100 ikke forsyner SeaTalkng® netveaerket
med strom.




Eksempel: SeaTalkng® system med SPX
SmartPilot og transducerpods

° 9

S

SeaTalk"d

D12099-3

4.6 SeaTalk-forbindelse

Forbindelser til et SeaTalk-netveerk foretages med et
SeaTalk til SeaTalkng-adapterkabel (medfalger ikke).

®
® ® © !
5 :Lojj [jojo @_.

7t

L

o2 %

12V

D12102-3

Enhed

Beskrivelse

p70s Pilot kontrolenhed

Beskrivelse

ST60+ Dybde instrument

1 SPX (overfgrer 12V til SeaTalkng®-netvaerket.)

ST60+ Hastigheds instrument

i70s multifunktions instrumentdisplay

S§T60+ Vind instrument

p70s / p70Rs Pilot kontrolenhed (p70s vises)

Vindtransducer

Bads 12 V jeevnstrem stremforsyning

IS0 RSN BRIl A e

SeaTalk to
SeaTalkngadapterkabel

SeaTalkng® 5-vejsstikdaser med afbrydere

~

Dybdetransducer

Transducerpods

Hastighedstransducer

Ror-reference transducer

Fluxgate-kompas

Kurscomputer (overfarer 12V
til SeaTalk netveerk.)

olo|[vw|lolals~]lw]|d

Vindtransducer

—
o

Hastighedstransducer

—_
RN

Dybdetransducer

Kabler og stik

Hvis du har brug for SeaTalk-kabler eller -forlaengere,
skal du bruge SeaTalk-kabeltilbehgar.

SeaTalk strembeskyttelse

Strgmforsyningen skal veere beskyttet af enten
en sikring pa 5 A eller et relee med tilsvarende
beskyttelse.

Raymarine anbefaler, at stremmen er sluttet
til et SeaTalk-system pa en sadan made, at
strgmforsyningen er ens pa begge sider af

strgmtilslutnings punktet.
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4.7 NMEA 2000 netvaerks-
forbindelse

Din SeaTalkn9® enhed kan sluttes til et DeviceNet
I NMEA 2000 netveerk.

o—@

SeaTalk"9
device

D12060-3

SeaTalkn9® enhed

SeaTalkng® til DeviceNet adapterkabel (A06045)
DeviceNet T-stik

NMEA 2000 backbone

Wb~
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5.1 Afmontering af ramme

®

@

D13435-1

Afmontering af rammen

forarsage skader.

Bemaerk: Veer forsigtig, nar du fierner rammen.
Brug ikke veerktgij til at Iafte rammen, da dette kan

1. Brug dine fingre til at treekke rammen veek fra

enheden i toppen og pa den ene side.

Du burde hgre et klik, nar hver side frigives.

2. Traek nu rammen vaek fra enheden i modsatte

side.

Nu kan rammen traekkes vaek fra enheden.

32

5.2 Afmontering af tastaturet

Falg nedenstaende trin for at fierne tastaturet fra

enheden.

* Obs — Pas pa, du ikke bgjer tastaturet, da dette

kan forhindre tastaturet i at blive pamonteret
korrekt.

D13437-1

1. Afmonter frontrammen.
2. Tag fat i den gverste kant af tastaturet med

fingrene, og treek det ned og vaek fra enheden.




5.3 Montering

Kontrol for montering

Produktet er designet til overflade montering. For
montering af enheden skal du sgrge for, at du har:

» Valgt en passende placering.

* Identificeret de kabelforbindelser og den rute

kablet skal have.

« Afmonteret frontrammen.

* Fjern tastaturmatten.

Monterings diagram

Montering af p70s

D12104-2

D12105-2

Monterings instruktioner

1.

Kontrollér den valgte placering af enheden. Et
ryddet, fladt omrade med tilstreekkeligt med plads
bag panelet er ngdvendigt.

Fikser monterings skabelonen, som leveres med
produktet, pa den valgte placering ved brug af
malertape eller selvkleebende tape.

Brug om muligt en hulsav af passende starrelse,
og skaer omradet med midterhullet ud, som
angivet pa monterings skabelonen, eller

Installation

8.
9.

. Brug et velegnet bor til at lave pilothuller i hvert

enkelt hjgrne af udskaeringsomradet, og brug en
stiksav til at skaere langs kanten af skaerelinjens
inderside.

Serg for, at enheden passer til det fijernede
omrade og slib sa den skarne kant, indtil den er
glat.

Bor evt. pakreevede huller som vist pa
monterings skabelonen til monterings
fastggrelses anordningerne.

. Pil bagbeklaedningen af den medfglgende

pakning, og placer den klaebende side af
pakningen pa skaermen af enheden og pres fast
mod flangen.

Forbind de relevante kabler til enheden.

Fer enheden pa plads og fastger med de
medfglgende fastgarelses elementer.

10.Montér tastaturmatte og frontramme.

Bemaerk: Bor, snittapstorrelse og
spaendingsmoment afhaenger af materialetypen og
monteringsfladens tykkelse.

Bemaerk: Den medfglgende pakning giver en
teetning mellem enheden og en passende flad

og stiv monteringsoverflade eller pedestalkasse.
Pakningen bgr anvendes til alle installationer. Det
kan ogsa veere ngdvendigt at bruge et marinesikret
teetningsmiddel, hvis monteringsoverfladen eller
pedestalkassen ikke er helt flad og stiv, eller har
en ru overflade.
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5.4 Genmontering af tastaturet

Tastaturet holdes pa plads med klapper, placeret
pa den gverste og nederste kant af tastaturet. Alle
kabler skal tilkobles for at genmontere tastaturet
korrekt.

10 +1° ienu Heny
ﬂ(!)s'rsv#,(— -10° +10° Auto D ﬂ@s‘rav—)k Auto n

D13439-1

1. Vip den gverste kant af tastaturet fremad, og
indsaet den nederste kant i enheden, mens
du sarger for, at klapperne flugter med deres
respektive huller.

D13438-1

2. Skub den gverste kant af tastaturet tilbage og op
i enheden.

3. Tryk pa hver klapplacering med fingrene, mens
du sgrger for, at tastaturklapperne er koblet helt
fast.

4. Genmontér rammen.

34



Kapitel 6: Kom godt i gang

Kapitlets indhold

6.1 Pilotkontrolenheder pa side 36

6.2 Inden brug af dit produkt pa side 37

6.3 At sla strgm til pilotkontrolenheden pa side 37
6.4 Udfgrelse af startguiden pa side 38

6.5 Pilotfunktioner pa side 38

6.6 Indstillinger for display pa side 39

6.7 Overblik over flere datakilder (MDS) pa side 40

Kom godt i gang

35



6.1 Pilotkontrolenheder Enhed Beskrivelse

p70s — pilotkontrolenhed med 8 knapper 1 VENSTRE, KNAP ,
Annuller, tilbage, valg af tilstand.
O @ & ® 2. STANDBYKNAP
7z N Sla pilot fra, Manuel kontrol, Strgm,
L Repmar{ne . Klarhed.
3. ROTER MED URET

Naviger nedad i liste, Juster op, @g vinkel
(Iast pejling), juster numeriske veerdier,
powerstyring.

4. ROTER MOD URET

Naviger opad i liste, Juster ned, Mindsk
vinkel (last pejling), juster numeriske

] veerdier, powerstyring.

A LS I I
5. HOJRE KNAP
@STBY—)::GU =10° U +70° Auto J
e ) Menu, Veelg, Ok, Gem.
@ @ @ 6. AUTOKNAP
or210es Sla autopilot til.
Enhed Beskrivelse 7. ROTERENDE STOPTRYKKNAP
Menu, Veelg, Ok, Gem.
1. VENSTRE KNAP
Annuller, tilbage, valg af tilstand. Pilotkontrollen understatter fglgende indstillinger for
9 OP-KNAP / -1 knapkombinationer:
Naviger op, Juster op, Mindsk vinkel. Knapkombinationer
3 NED-KNAP / +1 Knapper Handtering
Naviger ned, Juster ned, @g vinkel. —— :
4 HOJRE KNAP im_r:)DBY 0g Seetter pilot i Vindfanetilstand.
Menu, Veelg, Ok, Gem. i — - .
5 STANDBYKNAP -10g9-10 Autokurs (kun i vindfanetilstand), Autodrej
. eller
Sla pilot fra, Manuel kontrol, Strgm, #1 0q +10
Klarhed. 9%
6. -10-KNAP
Mindsk vinkel.
7. +10-KNAP
@g vinkel.
8. AUTOKNAP
Sla autopilot til.

p70Rs — pilot drejekontrolenhed

J erine U

g @)ﬂm{—:{:{—@4 @’> B ﬁﬁ: %
S i A @
®

D12109-3
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6.2 Inden brug af dit produkt

Klargering

Fer du bruger dit autopilotsystem for fagrste gang,
skal du sikre dig, at systemet er blevet korrekt
klargjort i overensstemmelse med den medfglgende
dokumentation.

Kom godt i gang

6.3 At sla strom til
pilotkontrolenheden

1. Tryk og hold STANDBY inde i et sekund, indtil
logoet vises.
Hvis enheden teendes for farste gang eller
umiddelbart efter gendannelse af fabriksindstill-
ingerne, startes konfigurationsguiden.

Bemaerk: Logoet vises ikke, hvis enheden er
i 'dvale tilstand'. | dvaletilstand ser enheden
muligvis slukket ud, men er stadigveek teendt.

2. For at slukke for pilotkontrollen holdes
STANDBY-knappen inde. Efter 1 sekund vises
der en nedteellings meddelelse.

3. Hold fortsat STANDBY-knappen nede i tre
sekunder mere for at slukke helt.

Bemark: Du kan ikke slukke for Pilot

kontrolenheden, mens Autopiloten er aktiveret.
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6.4 Udforelse af startguiden
Nar du teender enheden for farste gang eller efter en
nulstilling af systemet, vises startguiden.

Opseetningsguiden fgrer dig gennem de fglgende
grundleeggende konfigurations indstillinger:

1. Sprog
2. Badtype
3. Velkommen

6.5 Pilotfunktioner

SmartPilot har forskellige tilstande:

Standby

Manuel styring, aktiveres
med STANDBY-knappen.

Auto

Autopilotkontrolleret styring
il en pejling aktiveres med
AUTO-knappen.

Language |

English (UK) >
[ ] English (US) >

Boat Type
s= Inboard Speedboat

<s=x Power Cruiser 1 (<12kts)

[ ] Frangais > <= Power Cruiser 2 (<30kts)

Welcome

Your i70s is now ready to
use. (For more settings,
including customising your
favorite pages & calibrating
transducers, open MENU)

Back Continue

D13427-1

Vind fane

Autopilotkontrolleret styring til
fastholdelse af en valgt sand

eller malt vindvinkel aktiveres
fra menuen Tilstand eller ved
attrykke AUTO og STANDBY
samtidigt.

Trackspor

Autopilotkontrolleret styring
til et waypoint aktiveres fra
menuen Tilstand.

Mganster

Autopilot slas i
fiskemgnstertilstand til
fra menuen Tilstand.

1. Brug knapperne Op og Ned til at fremhaeve det
brugergraenseflade-sprog, du vil bruge, og tryk
derefter pa knappen Menu for at bekreefte valget.

2. Brug knapperne Op og Ned til at fremhaeve
den Badtype, du vil bruge, og tryk derefter pa
knappen Menu for at bekraefte valget.
Velkomstsiden vises.

3. Veelg Fortsaet.

Den forste af et forud defineret saet Favorit sider
vises.

Servostyring (kun
drejeregulator eller joystick
pa p70Rs)

Autopilot slas i
servostyringstilstand til
fra menuen Tilstand.

Drejestyring

Autopilot frakobles i
drejestyringstilstand (kun
rorpindsstyring og SeaTalk),
aktiveres i Standby-tilstand.

Bemaerk: Startguiden vises muligvis ikke, hvis
disse indstillinger allerede er blevet indstillet pa det
system, enheden er forbundet til.
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6.6 Indstillinger for display

Justering af enhedens lysstyrke

Foelg nedenstaende trin for at justere enhedens LCD
lysstyrke niveau, nar den ikke er en del af en Feelles
Lysstyrke gruppe.
1. Tryk pa knappen tand/sluk.

Siden Lysstyrke for display vises.

2. Brug knapperne Op og Ned til at justere
lysstyrken til det gnskede niveau.

3. Veelg Ok.

Siden Lysstyrke for display udlgber efter 2
sekunder, og det nye lysstyrke niveau gemmes.

Faelles lysstyrke

Du kan opsaette grupper med feelles lysstyrke, der
giver mulighed for samtidig justering af lydstyrke pa
alle enheder, der er en del af den samme gruppe.

De folgende produkter er kompatible med Feelles
lysstyrke:
* LightHouse™-drevne MFD'er

+ SeaTalkng® instrumentdisplays og
pilotkontrolenheder

+ Ray50/ Ray52 / Ray60 / Ray70 VHF DSC radioer

Alle justeringer af det Feelles lysstyrke niveau vil
blive afspejlet pa alle enheder, der tilhgrer den
samme gruppe.

Instrument display / Pilot

LightHouse™ MFD kontrolenhed

< Shortcuts
: Shared Brightness
B
| Unshare 0K
Ray50 / Ray52 / Ray60 /
Ray70 VHF DSC radio

¢ - Backlight -

Flere lysstyrkegrupper kan konfigureres. Disse
grupper kan bruges til at afspejle den fysiske
placering af enheder pa dit fartaj. For eksempel kan
enhederne ved dit ror indstilles til én gruppe, og
enhederne pa den abne bro indstilles til en anden
gruppe.

Feelles lysstyrke kreever fglgende:

+ Alle enheder skal vaere kompatible med den feelles

lysstyrkefunktion (se liste over kompatible enheder
herover).

Kom godt i gang

* Indstillingen Feelles lysstyrke skal sta pa Til for
alle enheder i lysstyrkegruppen.

* Enhederne skal veere tildelt netvaerksgrupper.

+ Alle displayene i den pageeldende gruppe skal
veere synkroniserede.

Tilknytning af en netvaerksgruppe

For at aktivere den Feelles lysstyrke og farve skal
enhederne tildeles den samme netveerksgruppe.

Kompatible instrument display og pilot
kontrolenheder far ogsa feaelles farveindstilling.

Goar folgende fra Netvaerksgruppe menuen:
(Menu > Opsetning > System indstilling >
Netvaerksgruppe)

1. Veelg den Netvaerksgruppe, du vil tildele
enheden.

Der vises en liste med netveerksgrupper:
* Ingen (default)
* Ror 1
* Ror 2
» Cockpit
* Flybridge
* Mast
* Gruppe 1 — gruppe 5
. Veelg Lysstyrke/Farvegruppe.

Veelg Denne gruppe.
4. Veelg Synk.

N

Systemet synkroniserer nu alle enheder, der er
tildelt den samme gruppe.

5. Velg OK.
6. Udfer trin 1 til 5 pa alle enheder.

Placeringen af Feelles lysstyrke menuen pa
LightHouse™ MFD'er er: (Startskeerm > Tilpas
> Display indstillinger > Feelles lysstyrke)

Nar lysstyrke niveauet justeres, pavirker det nu alle
enheder, der er tildelt den samme gruppe.
Fjernelse af enhedsdeling

Instrument display og pilot kontrolenheder kan
fiernes fra Feelles lysstyrke.

Unshare
Shared Brightness

Display Brightness

Share

D13428-1

1. Tryk pa knappen taend/sluk for at fa vist siden
Feelles lysstyrke.

2. Veelg Del ikke.

Hvis du veelger Del fra siden Lysstyrke for display,
Skiftes der tilbage til Faelles lysstyrke.

39



AEndring af farveindstillingerne

Fra farvemenuen: (Menu > Displayindstillinger >
Farver)

1. Veelg en farveindstilling fra listen

* Dag 1
* Dag 2
* Omvendt
* Rgd/sort

Hvis enheden er en del af netvaerksgruppe, vil den
valgte farveindstilling blive aendret pa alle enheder,
der understgtter farveindstillinger og er en del af den
samme gruppe.

Displayets folsomhed

Valg af displayets felsomhed

Nar displayets falsomhed indstilles til en lav veerdi,
deempes dataudsvingene for at give en mere stabil
afleesning. Hvis du veelger en hgj fglsomhed,
reduceres daempningen for at gare aflaesningerne
mere responsive.

Fra menuen Displayindstillinger: (Menu >
Displayindstillinger )

1. Veelg Displayets felsomhed.

2. Veelg datatypen:

» Hastighed

* Dybde
Vindhastighed
* Vindretning

e Kurs

3. Justér veerdien som gnsket.
4. Veaelg Gem.
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6.7 Overblik over flere datakilder
(MDS)

Nar et system indeholder flere tilfeelde af en
datakilde, veelges den foretrukne datakilde
automatisk. Systemets foretrukne kilde er muligvis
ikke din foretrukne kilde, eller hvis du kommer ud
for en datakonflikt, kan du veelge dine foretrukne
datakilde manuelt.

MDS giver dig mulighed for at veelge en foretrukken
kilde til de fglgende datatyper:

* GPS-position
* GPS Datum
» Tid og dato

* Kurs

» Dybde

» Hastighed

* Vind

Denne gvelse gennemfgres normalt som en del af
den oprindelige installation, eller nar nyt udstyr bliver
fojet til.

Alle produkter i systemet, der bruger de datakilder,
der er anfart ovenfor, skal veere MDS kompatible
for at MDS er til radighed. Systemet rapporterer
alle produkter, der IKKE er MDS-kompatible. Det
kan veere muligt at opgradere softwaren til disse
produkter for at gere dem kompatible. Besgg
Raymarine hjemmeside (www.raymarine.com) for at
fa den nyeste software til dine produkter.

Hvis der ikke er tilgeengelig MDS-kompatibel
software for produktet, og du IKKE vil bruge
systemets foretrukne datakilde, skal du fierne ethvert
ikke-kompatibelt produkt fra systemet. Derefter bar
du veere i stand til at veelge dine foretrukne datakilde.

Bemaerk: Nar du har gennemfgrt opseetningen af
dine foretrukne datakilder, er du muligvis i stand til
at tilfgje de ikke-kompatible produkter i systemet

igen.

Valg af en foretrukket datakilde

Gar fglgende fra menuen Opseetning: (Menu >
Opsatning > Systemopsatning)

1. Veelg Datakilder.

2. Veelg datatypen.

Enheden s@ger nu efter og viser en liste over alle
kilder for den valgte datatype.


http://www.raymarine.com

Depth

/| Auto

00380016 STng - ACTIVE

ST70 Depth Pod

00420065 STng

iTC-5 Converter
Back Select

3. Veelg din foretrukne datakilde, eller
4. Veelg Auto for at lade systemet bestemme.

Der vises AKTIV ved siden af den datakilde, som
er den nuveerende kilde til datatypen.

Kom godt i gang
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7.1 Installation af Evolution
autopilot

Se installationsvejledningen til EV-1 og EV-2
enhederne, som relevant, for oplysninger

om installation og tilslutning af Evolution
autopilot-systemet.

44

7.2 Klargering af autopilot —
hovedforskelle mellem Evolution
og SPX systemer

Evolution systemet indeholder en raekke funktioner,
der forbedrer den klargarings proces, som kraeves
af det eksisterende SPX system og visse andre
autopilot systemer.

* Indbygget kurs og stillings sensor — intet
yderligere fluxgate-kompas pakreevet.

* Automatisk opsatning — det er ikke laengere
ngdvendigt med indstillingerne for rorudslag,
kontra ror, manuel kompas kalibrering og autoleer,
som kreeves af eksisterende SPX-systemer. Dette
resulterer i en meget enklere kajside kalibrerings
proces for Evolution autopilot systemer.



7.3 Foglsomhedsniveauer for
autopilot

Evolution autopilot systemet har en raekke forskellige
felsomhedsniveauer, der kan hjeelpe dig med hurtigt
at konfigurere systemet, sa du opnar en optimal
ydeevne under de gaeldende omsteendigheder. |
Vindfane tilstand indstilles Vind trim automatisk ud
fra dit valgte felsomhedsniveau.

De tilgaeengelige falsomhedsniveauer er:

» Fritid — velegnet til lange ture, hvor det ikke er
kritisk at have en stram kurs-kontrol.

» Cruising — god kursbevaring uden at overbelaste
piloten.

» Ydefunktion — der laegges vaegt pa stram
kurs-kontrol.

Du kan andre fglsomhedsniveauet nar som helst
ved at vaelge MENU > Folsomhedsniveau. Velg
derefter Gem for at gemme aendringerne.

Klargering - Evolution autopilot system

7.4 Indledende opsatning og
klargering

Forudsatninger for klargerelse

For klargarelse af dit system for fgrste gang skal du
tiekke, at fglgende procedure er udfart korrekt:

+ Installation af autopilotsystem udfert i
overensstemmelse med installationsvejledningen.

« SeaTalkng-netveerk installeret i overensstemmelse
med SeaTalkns Referencemanual.

* Hvor den er monteret, er GPS-modtageren blevet
installeret og tilsluttet i overensstemmelse med
den tilknyttede installationsvejledning.

Swerg ogsa for, at teknikeren, der star for klarggrelsen,
er bekendt med installationen og autopilotsystemets
komponenter, herunder:

» Badtype
* Information om badens styresystem.
+ Hvad autopiloten skal bruges til.

+ Systemlayout: komponenter og forbindelser (du
bgr have et skema over badens autopilotsystem).

Indledende opsaetning
Den indledende opseetning omfatter felgende trin:

Vigtigt: Inden du fortseetter med den indledende
opseetning eller klargering af et Evolution
autopilot system med en p70, p70s, p70R

eller p70Rs Pilot kontrolenhed, bar du sikre at
Pilot kontrolenheden, EV og ACU softwaren

er blevet opdateret til de nyeste versioner. Se
http://www.raymarine.co.uk/software for at hente
den nyeste software og se anvisninger til, hvordan
du opgraderer softwaren pa til dine produkter, ved

hjeelp af en MFD.

. Teend din Pilot kontrolenhed.

. Angiv dit foretrukne sprog og den relevante bad
type vha. konfigurationsguiden.

3. Udfar kajside kalibrerings processen vha.

kajside guiden:

N —

For bade med en
ror-reference transducer:

For bade uden en
ror-reference transducer:

Valg af motortype Valg af motortype

Juster ror (rorjustering)

Rorgreense-indstilling Rorgreense-indstilling

Tid fra side til side (hvis du
ikke allerede kender din tid fra
side til side, bar du springe
dette trin over i kajside guiden
og indtaste veerdien manuelt
derefter.

Rormotor-kontrol Rormotor-kontrol

4. Nar kajside-guiden er udfgrt, ber du specificere
tiden fra side til side (geelder kun for systemer,
der IKKE indeholder en ror reference transducer).
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5. Ggrdig bekendt med de vigtige oplysninger i dette
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dokument vedrgrende Kompas linearisering.
Folg retningslinjerne for at sikre, at processen
udfgres korrekt.

Nar du har udfert trin 1 til 5 herover, ber du
gere dig bekendt med oplysningerne vedrgrende
Kompas las.

7.5 At sla strom til
pilotkontrolenheden

1. Tryk og hold STANDBY inde i et sekund, indtil
logoet vises.
Hvis enheden teendes for farste gang eller
umiddelbart efter gendannelse af fabriksindstill-
ingerne, startes konfigurationsguiden.

Bemaerk: Logoet vises ikke, hvis enheden er
i 'dvale tilstand'. | dvaletilstand ser enheden
muligvis slukket ud, men er stadigveek teendt.

2. For at slukke for pilotkontrollen holdes
STANDBY-knappen inde. Efter 1 sekund vises
der en nedtzellings meddelelse.

3. Hold fortsat STANDBY-knappen nede i tre
sekunder mere for at slukke helt.

Bemaerk: Du kan ikke slukke for Pilot

kontrolenheden, mens Autopiloten er aktiveret.




7.6 Brug af opsatningsguiden

Opseaetningsguiden hjaelper dig gennem trinnene til
opseaetning af vigtige praeferencer, sdsom foretrukket
sprog og korrekt badtype.

Opseaetningsguiden indeholder 3 trin: Valg af sprog,
Valg af fartgjs skrogtype og Velkomstskaerm. Nar
Pilot kontrolenheden taendes for farste gang i et
ikke-konfigureret system, vises opsaetningsguiden
automatisk, og de farste 3 trin herunder er ikke
ngdvendige.

Gar falgende, mens piloten er i Standby tilstand:
Veelg Menu.

Veelg Opsatning.

Veelg Opsatningsguide.

Veelg det onskede sprog.

Veelg den gnskede badtype.

Nu vises velkomstskeermbilledet, og dine
indstillinger er gemt.

6. Veelg OK for at afslutte opseetningsguiden.

a bk owdN-~

Valg af skrog-type

Indstillingerne for skrog-type er udformet saledes, at
de giver optimal styrefunktion for typiske bade.

Det er vigtigt at udfgre valget af skrog-typen som
en del af den indledende opsaetning, da den

udger en meget vigtig del af autopilot kalibrerings
processen. Du kan ogsa nar som helst fa adganag til
indstillingerne med piloten i standby ved at veelge
MENU > Opsatning > Autopilot kalibrering > Bad
indstillinger > Skrogtype.

Veelg den indstilling, der passer bedst til din bad-type
og styre-egenskaber. Du har fglgende muligheder:

* Strom

» Motorbad (langsom drejning)
» Motorbad (hurtig drejning)

+ Sejl

+ Sejlbad (Langsom drejning)
» Sejl Katamaran

Det er vigtigt at veere opmaerksom pa, at styrekraften
(og dermed drejehastigheden) varierer betydeligt
afhaengigt af kombinationen af badtype, styresystem
og motortype. De tilgaengelige skrog-type
indstillinger er derfor kun vejledende. Det kan
vaere en idé at eksperimentere med de forskellige
skrog-type indstillinger, da det kan veere muligt at
forbedre din bads styrefunktion ved at vaelge en
anden badtype.

Nar du veelger en passende bad-type, ber der
lzegges vaegt pa sikker og palidelig styre-reaktion.

Klargering - Evolution autopilot system

7.7 Brug af kajside guiden

Kajside kalibrerings processen skal udferes,
inden Evolution autopilot systemet kan bruges for
forste gang. Kajside guiden fgrer dig gennem de
pakraevede trin for kajside kalibrering.

Kajside guiden indeholder forskellige trin, afhaengigt
af om du har en ror reference transducer monteret

pa din bad:

Falgende kajside
guide-procedurer geelder
kun for bade uden en ror
reference transducer:

+ Valg af motortype.
+ Rorgraense-indstilling.

+ Indstilling af tiden fra

Folgende kajside
guide-procedurer geelder
kun for bade med en ror
reference transducer:

+ Valg af motortype.
« Juster ror (rorjustering).

* Rorgraense-indstilling.

side til side (Raymarine
anbefaler, at denne
information specificeres,
nar kajside guiden og
rormotor-kontrollen

er blevet udfart, vha.
menuindstillingen
Styretid).

* Rormotor-kontrol.

¢+ Rormotor-kontrol.

Serg for, at piloten er i Standby-tilstanden for at f&
adgang til guiden, og ger derefter fglgende:

Veelg Menu.

Veelg Opsaetning.

Veelg Autopilot kalibrering.
Veelg Klarggring.

Veelg Kajside guide.

aobkowh =

Valg en motortype

Valget af motortypen er tilgaengelig, nar piloten er i
standby, enten fra kajside guiden eller fra menuen til
indstilling af fartgj: MENU > Opsatning > Autopilot
kalibrering > Bad indstillinger .

Goar fglgende, mens menuen Motor-type vises:

1. Veelg din motortype.

Bemaerk: Hvis din motortype ikke er anfgrt,

kontaktes din Raymarine-forhandler for rad.

Kontrol af rorets justering (Juster ror)

Denne procedure etablerer rorets graenser for bag-
og styrbord for systemer, der anvender en ror
reference transducer.

Ror kontrollen er en del af kajside kalibrerings
processen.

Falgende procedure geelder
kun for bade med en ror
reference transducer.

5

1. Centrer roret og veelg OK.
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2. Pa anmodning drejes roret hardt mod bagbord,
og der veelges OK.

3. Pa anmodning drejes roret hardt mod styrbord,
og der veelges OK.

4. Pa anmodning centreres roret, og der veaelges
OK.

Bemaerk: Du kan til enhver tid annullere kajside
kalibrering ved at vaelge STANDBY.

Rorgranse-indstilling

Som en del af kajside kalibrerings processen
opseetter systemet ror-graenserne.

* For bade med en rorreference transducer
—Rorgreensen fastsaettes med denne procedure.
Rorgraensen vises med en bekraeftelse af, at
rorgreensen er blevet opdateret. Denne veerdi kan
om ngdvendigt aendres.

* For bade uden en rorreference transducer
— der vises en standard pa 30 grader, som om
ngdvendigt kan sendres.

Tid fra side til side

Indstillingen af tid fra side til side kan angives som
en del af kajside guiden.

4. Undersag, om det er sikkert at fortsaette, far der
veaelges OK.

Pa bade med en ror-reference transducer
bevaeger autopiloten nu automatisk roret til
bagbord og derefter styrbord.

5. Pa bade uden en ror-reference transducer vil
du blive anmodet om at bekraefte, at roret er
bevaeget bagbord, ved at veelge JA eller NEJ.

6. Veelg OK, hvis det er sikkert at bevaege roret i
den modsatte retning.
7. Du vil blive bedt om at bekraefte, at roret

bevaegede sig styrbord, ved at veelge JA eller
NEJ.

8. Kajside kalibreringen er nu udfert, veelg
FORTSAT.

Bemaerk: Hvis du bekraeftede med svaret “NEJ” til,
at roret bevaegede sig bade bagbord og styrbord,
afsluttes guiden. Det er muligt, at styresystemet
ikke bevaegede roret i nogen retning, og det vil
veere ngdvendigt at kontrollere styresystemet,

inden du udferer kajside guide processen igen.

Folgende information geelder
kun for bade uden en ror
reference transducer.

XK

* Hyvis du allerede kender tiden fra side til side
for din bads styresystem: Indtast denne tid under
kajside guide proceduren.

* Hvis du IKKE kender tiden fra side til side for
din bads styresystem: spring dette trin over under
kajside guide proceduren ved at veelge GEM, og
fortseet derefter til afsnittet Kontrol af ror motoren
i dette dokument for at udfere kajside guide
proceduren. Nar guiden er feerdig, skal du ga
videre til 8.8 Sadan justerer du tiden fra side til
side — SmartPilot og SPX i dette dokument for
oplysninger om, hvordan du beregner og justerer
tiden fra side til side.

Kontrol af rormotoren

Som en del af kajside kalibrerings processen
kontrollerer systemet motor-forbindelsen. Nar
kontrollen er gennemfgrt uden problemer, vil en
besked forekomme, som sparger, om det er sikkert,
at systemet overtager roret.

Under denne proces flytter autopiloten roret.
Kontrollér, at det er sikkert at fortseette, for der
trykkes OK.

Nar kajside kalibrerings tilstanden er aktiveret, og
motorkontrol-siden vises, geres folgende:

1. Centrer og slip ror.

2. Sla alle rorets motorkoblinger fra.

3. Veelg FORTSAT.
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Du kan til enhver tid annullere kajside kalibrering ved
at trykke pa STANDBY.



7.8 Sadan justerer du tiden fra
side til side — Evolution

Pa bade uden en ror reference transducer er det
vigtigt at indstille en tid fra side til side.

Inden du forsgger at fglge denne procedure, skal du
serge for at leese og forsta advarslen om ror kontrol i
dette dokument.

Folg trinnene herunder for at vurdere din tid fra side

til side:

1. Mens autopiloten star i Standby, skal du dreje
roret / motoren manuelt til fuld bagbord. (Bade
med powerstyring skal have motoren teendt,
mens roret drejes.)

2. Sla Automatisk tilstand til.

3. Tryk pa knapperne +10 og +1 samtidigt
(p70/p70s), eller brug drejeregulatoren
(p70/p70s) til at sendre din laste kurs med 90
grader. Brug et stopur til at male rorets / motorens
beveegelse.

4. Vurdér, hvor lzenge det ville tage at bevaege roret
fra fuld bagbord til fuld styrbord. Vurderingen er
din Tid fra side til side.

5. Angiv denne vurdering som din Tid fra side til
side. Du kan fa adgang til indstillingen af tid
fra side til side gennem menuen til indstilling
af motor: Menu > Opseatning > Autopilot
kalibrering > Motor indstillinger > Tid fra side
til side.

6. Nar du har indstillet din tid fra side til side,
bar du holde gje med autopilotens adfeerd
og om ngdvendigt foretage sma aendringer til
vaerdien for tid fra side til side, indtil du opnar et
tilfredsstillende resultat.

é Advarsel: Rortjek

Hvis ingen ror-reference transducer
er monteret, SKAL du sikre dig, at
styremekanismen hindres i at pavirke
stopklodserne.

Klargering - Evolution autopilot system

7.9 Kompas linearisering —
Evolution autopiloter

EV-enhedens interne kompas skal kompensere for
lokale magnetfelter og jordens magnetfelter. Dette

opnas gennem en automatisk proces kendt som
linearisering.

Indledende linearisering

Nar EV-enheden installeres og taendes for fgrste
gang (eller efter en fabriksnulstilling eller genstart af
kompasset), kreeves der linearisering. Der vises en
statuslinje for at angive, at linearisering er pakraevet.

[P0 [ Pof Po | § [of [0 [
Standby

325°

Lineariseringsprocessen starter automatisk, efter
dit fartgj har vendt ca. 100° ved en hastighed

pa mellem 3 —15 knob. Lineariseringen kraever
intet brugerinput, men der kraeves en vending pa
mindst 270°, for at lineariseringen kan gennemfares.
Statuslinjen fyldes for at vise fremskridt, og den
bliver rad, hvis processen saettes pa pause

eller afbrydes pa anden vis. Den tid, det tager at
gennemfgre lineariseringen, varierer alt efter fartgjets
karakteristika, EV-enhedens installationsmiljg og
det niveau af magnetisk interferens, der var pa
tidspunktet for processens udfarelse. Kilder med
betydelig magnetisk interferens kan forleenge den
ngdvendige tid til at udfgre lineariserings processen.
Eksempler pa disse kilder er:

» Sgfarts pontoner
+ Bade med metalskrog
* Undervands kabler

Du kan fremskynde lineariserings processen ved at
foretage en fuld drejning pa 360° (ved en hastighed
pa 3 — 15 knob). Du kan ogsa nar som helst starte
lineariserings processen ved at vaelge menu-punktet
Genstart kompas.

Nar lineariseringen er gennemfart, vises
siden Deviation, og den aktuelle maksimale
kompasafvigelse vises.
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Adgang til indikatoren til kursafvigelse
Veelg MENU.

Evolution autopilot has successfully detected
and compensated for local & Earth's magnetic | -
fields.

. Veelg Opsatning.

2
. 3. Veelg Diagnose.
Max deviation: | , \ziq om Pilot.

6.4

Bemeerk: Hvis der vises “- -” som afvigelsesveaerdi,
betyder dette, at lineariseringen endnu ikke er
blevet afsluttet med succes.

Oplysningerne om pilot diagnosen vises.

Rul ned til bunden af listen for at fa vist
indtastningen for Afvigelse.

Linearisation will continue in the hackirnund...

Kompasafvigelse

Justering af kompas forskydningen

Gor fglgende, mens piloten er i Standby:

1. Gor folgende fra menuen Bad indstillinger:

Hvis den rapporterede afvigelse er 45° eller derover, } ; ' >
(Menu > Opsatning > Autopilot kalibrering >

anbefales det kraftigt, at EV-enheden flyttes en 4
og geninstalleres et sted, hvor der er en lavere Bad indstillinger).

magnetisk interferens. Efter lineariserings processen 2. Veelg Kompas forskydning.

er blevet gennemfart med succes, kan du kontrollere 3. Brug knappen +/- 10 (p70/p70s) eller

den aktuelle afvigelses vaerdi nar som helst fra DREJE-regulatoren (p70/p70s) til at justere den

diagnose siderne.

Bemaerk: Hvis der vises “- -” som afvigelsesveerdi,
betyder dette, at lineariseringen endnu ikke er
blevet afsluttet med succes.

gnskede kompas forskydning.

Kompas forskydningen kan justeres til mellem
—10° og +10°.

Kontrollér kompassets kursdata

Som en del af autopilot systemets klargarings proces
anbefales det, at du kontrollerer kompassets viste
kurs veerdi i henhold til en velkendt kurs kilde for
adskillige kurser.

Bemaerk: Nar lineariserings processen er afsluttet,
er det muligt, at kurs veerdien er blevet forskudt en
smule pa mellem 2 og 3 grader. Dette er normalt,
hvis installations pladsen er begraenset, og
EV-enheden ikke kan tilpasses korrekt til badens
langsgaende akse. | dette tilfeelde kan Kompas
forskydning vaerdien justeres manuelt.

Bemeaerk: Stol IKKE pa den rapporterede kurs,
indtil kompas lineariseringen og justeringen er
udfert.

System overvagning og tilpasning

For at sikre en optimal ydeevne efter udfgrelsen af
den indledende lineariserings proces, fortseetter EV
med at overvage og tilpasse kompas lineariseringen,
sa den passer til de aktuelle omgivelser.

Hvis betingelserne for linearisering er mindre end
ideelle, afbrydes den automatisk lineariserings
proces midlertidigt, indtil betingelserne forbedres
igen. Fglgende betingelser kan resultere i, at
lineariserings processen afbrydes midlertidigt:

» Bad hastighed < 3 knob.

» Bad hastighed > 15 knob.

* Drejehastigheden er for langsom.

* Der er betydelig magnetisk interferens.
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7.10 Kompas Las

Nar du er tilfreds med kompassets ngjagtighed,
kan du lase indstillingen for at forhindre, at
autopilot-systemet udfgrer yderligere automatisk
linearisering fremover.

Denne funktion er isaer nyttig for bade i miljger,

der jaevnligt udsaettes for steerke magnetiske
forstyrrelser (f.eks. vindmglleparker ud for kysten
eller meget travle floder). | disse situationer kan det
veere en god idé at bruge kompassets lasefunktion til
at deaktivere den kontinuerlige lineariserings proces,
da den magnetiske interferens kan opbygge en
kursfejl med tiden.

Bemaerk: Kompas-lasen kan nar som helst
udlgses, sa den kontinuerlige kompas linearisering
genstarter. Dette er iseer nyttigt, hvis man
planlaegger en lang rejse. Jordens magnetfelt
2ndrer sig betydeligt fra det ene geografiske
punkt til det andet, og kompasset kan kontinuerligt
kompensere for zendringerne og dermed sgrge for,

at du bevarer ngjagtige kursdata gennem rejsen.

Lasning af kompasset

Felg nedenstaende trin for at lase kompas
lineariseringen.

Gor folgende fra Klargerings menuen: (Menu >
Opsatning > Autopilot kalibrering > Klargering)

1. Veelg Kompaslas.
2. Veelg Til.

Kompas lineariseringen er nu last.

Klargering - Evolution autopilot system
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Kapitel 8: Klarggring - SPX og SmartPilot systemer
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8.1 Installation af SPX og 8.2 Pilotfelsomhed
SmartPilot autopilot

Falsomhedsniveauet kontrollerer forholdet mellem
ngjagtigheden af kursen og meengden af aktivitet for

Se vejledningen til din kurscomputer for oplysninger ror / styring. Reekkevidden er fra 1 il 9.

om installation og tilslutning af et SeaTalkng SPX
autopilot system eller et SeaTalk SmartPilot autopilot . . . .
system. Midlertidige a@ndringer af pilotens

felsomhed

Pilotens fglsomhed indstilles under klarggrelsen

af SmartPilot-systemet, men du kan foretage
midlertidige aendringer af piloten felsomhed nar som
helst fra menuen Pilotfelsomhed fra;Hovedmenu
> Pilotfalsomhed

1. Fra hovedmenuen markeres Pilotfelsomhed og
der trykkes VAELG.

2. Brug knapperne OP og NED til at aendre
lysstyrken efter behov.

3. Tryk pa GEM for at gemme fglsomhedsveerdien.

Indstilling Indstillinger

Niveau 1-3: Minimer maengden af
pilotaktivitet. Dette sparer
stram, men kan mindske
ngjagtigheden af den
kortsigtede kursfastholdelse.

Niveau 4 til 6 Bar give god kursfastholdelse
med skarpe, velkontrollerede
drejninger under normale
forhold.

Niveau 7 til 9 Giver den strammeste
kursfastholdelse og starste
roraktivitet (og stremforbrug).
Dette kan fare til en sveer
passage pa abent hav, da
SPX-systemet kan 'keempe'
imod havet.
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8.3 Indledende opsatning og
klargering

Forudsaetninger for klargorelse

Far klargarelse af dit system for fgrste gang skal du

tiekke, at fglgende procedure er udfart korrekt:
* Installation af autopilotsystem udfert i

overensstemmelse med installationsvejledningen.
» SeaTalkng-netveerk installeret i overensstemmelse

med SeaTalknd Referencemanual.

* Hvor den er monteret, er GPS-modtageren blevet

installeret og tilsluttet i overensstemmelse med
den tilknyttede installationsvejledning.

Sarg ogsa for, at teknikeren, der star for klarggrelsen,
er bekendt med installationen og autopilotsystemets

komponenter, herunder:

» Badtype

* Information om badens styresystem.

» Hvad autopiloten skal bruges til.

» Systemlayout: komponenter og forbindelser (du

ber have et skema over badens autopilotsystem).

Klarggrelsesproces

» Sgarg for, at du har fulgt klargarelsens
forudseetninger

* Indledende opstart og opseetning

» Kajside kalibrering (Fabriksindstillinger i
SeaTalk-systemer)

* Indstil tid fra side til side (kun systemer uden
ror-reference)

» Havtest kalibrering

» Kontroller af systemet

Klargering - SPX og SmartPilot systemer

8.4 At sla strom til
pilotkontrolenheden

1. Tryk og hold STANDBY inde i et sekund, indtil
logoet vises.
Hvis enheden teendes for farste gang eller
umiddelbart efter gendannelse af fabriksindstill-
ingerne, startes konfigurationsguiden.

Bemaerk: Logoet vises ikke, hvis enheden er
i 'dvale tilstand'. | dvaletilstand ser enheden
muligvis slukket ud, men er stadigveek teendt.

2. For at slukke for pilotkontrollen holdes
STANDBY-knappen inde. Efter 1 sekund vises
der en nedteellings meddelelse.

3. Hold fortsat STANDBY-knappen nede i tre
sekunder mere for at slukke helt.

Bemark: Du kan ikke slukke for Pilot

kontrolenheden, mens Autopiloten er aktiveret.
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8.5 Brug af opsatningsguiden

Opseaetningsguiden hjeelper dig gennem trinnene til
opsaetning af vigtige praeferencer, sdsom foretrukket
sprog og korrekt badtype.

Opseaetningsguiden indeholder 3 trin: Valg af sprog,
Valg af fartgjs skrogtype og Velkomstskaerm. Nar
Pilot kontrolenheden teendes for fgrste gang i et
ikke-konfigureret system, vises opsaetningsguiden
automatisk, og de fagrste 3 trin herunder er ikke
ngdvendige.

Gor folgende, mens piloten er i Standby tilstand:
Veelg Menu.

Veelg Opsatning.

Veaelg Opsatningsguide.

Veelg det snskede sprog.

Veelg den gnskede badtype.

Nu vises velkomstskeermbilledet, og dine
indstillinger er gemt.

6. Veelg OK for at afslutte opsaetningsguiden.

ok wpd=

Valg af skrog-type

Indstillingerne for skrog-type er udformet saledes, at
de giver optimal styrefunktion for typiske bade.

Det er vigtigt at udfgre valget af skrog-typen som
en del af den indledende opsaetnings guide, da den
udger en meget vigtig del af autopilot kalibrerings
processen. Du kan ogsa nar som helst fa adgang til
indstillingerne med piloten i standby ved at veelge
MENU > Opsaetning > Autopilot kalibrering > Bad
indstillinger > Skrogtype.

Som tommelfingerregel bgr du veelge den
indstilling, der passer bedst til din bad-type og
styre-egenskaber. Du har fglgende muligheder:

* Racer sejlbad.

* Crusing sejlbad.

+ Katamaran.

* Arbejdsbad.

* RIB (oppustelig bad).
+ Udenbords motorbad
* Indenbords motorbad
* Motorbad 1 (<12 kn)
* Motorbad 2 (<30 kn)
* Motorbad 3 (>30 kn)
» Sportsfisker

* Erhvervsfisker

Det er vigtigt at veere opmaerksom pa, at styrekraften
(og dermed drejehastigheden) varierer betydeligt
afthaengigt af kombinationen af badtype, styresystem
og motortype. De tilgaengelige skrog-type
indstillinger er derfor kun vejledende. Det kan
veere en idé at eksperimentere med de forskellige
skrog-type indstillinger, da det kan veere muligt at
forbedre din bads styrefunktion ved at vaelge en
anden badtype.
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Nar du veelger en passende bad-type, bar der
leegges vaegt pa sikker og palidelig styre-reaktion.

Vigtigt: Hvis du eendrer bad-typen efter du har
afsluttet kajside kalibrerings processen (vha.
kajside guiden), nulstilles alle indstillinger for
klargering til standard indstillingerne, og du skal
udfgre kajside kalibrerings processen igen.




8.6 Kajside kalibrering

Kajside kalibrerings processen skal udfgres, inden
dit SPX autopilot system kan bruges for fgrste gang.
Kajside guiden fagrer dig gennem de pakraevede trin
for kajside kalibrering.

Kajside guiden indeholder forskellige trin, athaengigt
af om du har en ror reference transducer monteret

Falgende procedure geelder
kun for bade med en ror
reference transducer.

5

pa din bad:

1. Centrer roret og veelg OK.

2. Pa anmodning drejes roret hardt mod bagbord,
og der veelges OK.

3. Pa anmodning drejes roret hardt mod styrbord,
og der veelges OK.

4. Pa anmodning centreres roret, og der veelges
OK.

Falgende kajside

Folgende kajside

guide-procedurer gaelder guide-procedurer geelder

kun for bade uden en ror kun for bade med en ror
reference transducer:

reference transducer:

+ Valg af motortype. « Valg af motortype.

* Rorgraense-indstilling. * Juster ror (rorjustering).

* Rormotor-kontrol. * Rorgreense-indstilling.

Bemaerk: Du kan til enhver tid annullere kajside

kalibrering ved at vaelge STANDBY.

+ Rormotor-kontrol.

Pa zeldre SeaTalk SmartPilot systemer kaldes
kajside-guiden for forhandlerindstillinger. Se 8.7
Fabriksindstillinger for detaljerede oplysninger om
kalibrering.

Brug af kajside guiden

Falg trinnene herunder for at fa adgang til kajside
guiden:

Sarg for, at piloten star i Standby.

1. Veelg Menu.

Veelg Opsaetning.

Veelg Autopilot kalibrering.

Veelg Klargering.

Veelg Kajside guide.

Falg instruktionerne pa skeaermen.

o0k Wb

Bemaerk: Du kan til enhver tid annullere kajside

guiden ved at trykke pa Standby-knappen.

Valg en motortype

Valget af motortypen er tilgeengelig, nar piloten er i
standby, enten fra kajside guiden eller fra menuen til
indstilling af fartaj: MENU > Opsatning > Autopilot
kalibrering > Bad indstillinger .

Goar fglgende, mens menuen Motor-type vises:

1. Veelg din motortype.

Bemaerk: Hvis din motortype ikke er anfart,
kontaktes din Raymarine-forhandler for rad.

Kontrol af rorets justering (Juster ror)

Denne procedure etablerer rorets graenser for bag-
og styrbord for systemer, der anvender en ror
reference transducer.

Ror kontrollen er en del af kajside kalibrerings
processen.
Klargering - SPX og SmartPilot systemer

Rorgranse-indstilling

Som en del af kajside kalibrerings processen
opseetter systemet ror-graenserne.

* For bade med en rorreference transducer
—Rorgreensen fastsaettes med denne procedure.
Rorgraensen vises med en bekraeftelse af, at
rorgraensen er blevet opdateret. Denne veerdi kan
om ngdvendigt aendres.

* For bade uden en rorreference transducer
— der vises en standard pa 30 grader, som om
ngdvendigt kan eendres.

Kontrol af rormotoren

Som en del af kajside kalibrerings processen
kontrollerer systemet motor-forbindelsen. Nar
kontrollen er gennemfgrt uden problemer, vil en
besked forekomme, som spgrger, om det er sikkert,
at systemet overtager roret.

Under denne proces flytter autopiloten roret.
Kontrollér, at det er sikkert at fortsaette, far der
trykkes OK.

Nar kajside kalibrerings tilstanden er aktiveret, og
motorkontrol-siden vises, ggres falgende:

1. Centrer og slip ror.

2. Sla alle rorets motorkoblinger fra.

3. Veelg FORTSAT.
4

. Undersgg, om det er sikkert at fortseette, for der
veelges OK.

Pa bade med en ror-reference transducer
bevaeger autopiloten nu automatisk roret til
bagbord og derefter styrbord.

5. Pa bade uden en ror-reference transducer vil
du blive anmodet om at bekraefte, at roret er
bevaeget bagbord, ved at veelge JA eller NEJ.

6. Veelg OK, hvis det er sikkert at bevaege roret i
den modsatte retning.

7. Du vil blive bedt om at bekraefte, at roret
bevaegede sig styrbord, ved at veelge JA eller
NEJ.

8. Kajside kalibreringen er nu udfgrt, veelg
FORTSAT.
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Bemaerk: Hvis du bekraeftede med svaret “NEJ” til,
at roret bevaegede sig bade bagbord og styrbord,
afsluttes guiden. Det er muligt, at styresystemet
ikke bevaegede roret i nogen retning, og det vil
veaere ngdvendigt at kontrollere styresystemet,

inden du udferer kajside guide processen igen.

Du kan til enhver tid annullere kajside kalibrering ved
at trykke pa STANDBY.
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8.7 Fabriksindstillinger

Kajside kalibreringsguiden er kun tilgeengelig pa

et SeaTalkng-system, for SeaTalk-systemer skal
fabriksindstillinger fastsaettes for, der sejles ud pa
havet.

Du kan fa adgang til fabriksindstillingerne fra:
Hovedmenu > Opsatning > Autopilotkalibrering
> Fabriksindstillinger. Nar du har abnet den, vil
fabriksindstillingsmenuen gennemga de tilgaengelige
valgmuligheder.

Funktioner og greenser afhaenger af den installerede
kurscomputer.



8.8 Sadan justerer du tiden fra
side til side — SmartPilot og SPX

Pa bade uden en ror reference transducer er det
vigtigt at indstille en tid fra side til side.

Inden du forsgger at fglge denne procedure, skal du
serge for at leese og forsta advarslen om ror kontrol i
dette dokument.

Folg trinnene herunder for at vurdere din tid fra side

til side:

1. Justérindstillingen for rorudslag til den maksimale
veerdi, mens du noterer den originale veerdi.
Du kan fa adgang til indstillingen af rorudslag
gennem menuen til indstilling af motor: Menu >
Opsatning > Autopilot kalibrering > Motor
indstillinger > Rorudslag.

2. Mens autopiloten star i Standby, skal du dreje
roret / motoren manuelt til fuld bagbord. (Bade
med powerstyring skal have motoren teendt,
mens roret drejes.)

3. Sla Automatisk tilstand til.

4. Tryk pa knapperne +10 og +1 samtidigt
(p70/p70s), eller brug drejeregulatoren
(p70/p70s) til at e2endre din laste kurs med 90
grader. Brug et stopur til at male rorets / motorens
beveegelse.

5. Vurdér, hvor leenge det ville tage at bevaege roret
fra fuld bagbord til fuld styrbord. Vurderingen er
din Tid fra side til side.

6. Angiv denne vurdering som din Tid fra side til
side. Du kan fa adgang til indstillingen af tid
fra side til side gennem menuen til indstilling
af motor: Menu > Opsetning > Autopilot
kalibrering > Motor indstillinger > Tid fra side
til side.

7. Skift dit rorudslag tilbage til dets originale veerdi.

8. Nar du har indstillet din tid fra side til side,
bar du holde gje med autopilotens adfeerd
og om ngdvendigt foretage sma aendringer til
veerdien for tid fra side til side, indtil du opnar et
tilfredsstillende resultat.

8.9 Havtest kalibrering

Inden du kan bruge autopiloten, skal du foretage
kontrol af havet. Vandet skal vaere roligt med lidt
eller ingen vind. Sarg for god plads til mangvrering.
Havtest guiden farer dig gennem de pakraevede trin
for havtest kalibrering.

Havtest guiden omfatter fglgende trin:
* Vug kompas

* Tilpas kompas til GPS

* Manuel tilpasning af kompas

» Autoleer.

Du kan nar som helst dbne havtest guiden fra
Klargerings menuen: Menu > Opsatning >
Autopilot kalibrering > Klargering.

Bemaerk: Sejlende fartgjer bgr udfgre havtest
med motoren kgrende.

Bemaerk: Guiden til havtest kan annulleres nar
som helst ved at trykke pa Standby-knappen.

Advarsel: Havtestkalibrering

Sorg for, at du har nok plads til
kalibreringen. Mangvrerne til
havtestkalibreringen kreever et klart,
bekendt omrade. Sarg for, at du ikke
vil kollidere med andre fartgjer eller
forhindringer under kalibreringen.

Advarsel: Hold fornuftige
hastigheder

Autopiloten kan foretage uforudsete

A

vendinger.

c Advarsel: Rortjek

Hvis ingen ror-reference transducer
er monteret, SKAL du sikre dig, at
styremekanismen hindres i at pavirke

stopklodserne.

Klargering - SPX og SmartPilot systemer

Kompas omsvejning

Du skal langsomt sejle i cirkler med din bad, mens
systemet automatisk laver justeringer for at tage
hensyn til kompasafvigelser. Hver 360-grads cirkel
bar ikke tage mere end to minutter, og du skal udfgre
mindst to cirkler.

1. Sejl langsomt i cirkler med baden og tryk sa
START.

2. Hold farten under 2 knob. Hold gje med displayet
og serg for, at din drejehastighed ikke er for
hurtig. Hvis meddelelsen 'Seet farten ned' vises,
skal du seette hastigheden ned. Det kan gere ved
at saenke farten og / eller sejle i starre cirkler.

Hvis beskeden 'Saet farten ned' vises, skal den
igangveerende cirkel gentages.

3. Nar kompasset er kalibreret, vil en besked
blive vist med den malte afvigelse. Hvis
dette er mere end 15 grader, skal du afbryde
kalibreringsprocessen og flytte kompasset
leengere vaek fra metalgenstande og sa gentage
kalibreringsprocessen. Hvis du stadig finder en
afvigelse pa mere end 15 grader, skal du kontakte
din Raymarine-forhandler. Hvis afvigelsen er
inden for de acceptable graenser, skal du trykke
FORTSAT.
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Du kan til enhver tid annullere Havtestkalibrering ved
at trykke STANDBY.

Tilpasning af kompas til GPS

Bemaerk: Systemer uden GPS kan springe
denne sektion over og ga direkte til Manuel

Kompastilpasning.

Hvis dit system har en GPS forbundet til dit
datanetveerk (SeaTalk, SeaTalks eller NMEA), er
autopiloten indstillet til GPS-pejlingen, mens du
styrer til en kendt magnetisk pejling. Dette trin giver
en forelgbig tilpasning og minimerer behovet for
kompasfinjustering.

1. Styr fartgjet pa fast kurs med et minimum af
stram, gg farten til mere end 3 knob og tryk
START for at tilpasse kompasset til GPS'en.

2. Folg instruktionerne pa skaermen, indtil
processen er udfgrt, tryk pa knappen FORTSAET,
nar den er tilgeengelig, for at begynde autoleer.

Du kan til enhver tid annullere Havtestkalibrering ved
at trykke STANDBY.

Tilpas kompas manuelt

Hvor ingen GPS er til stede er manuel tilpasning af

kompas ngdvendigt-

1. Fortsaet med at styre en fast kurs og brug
knapperne +1 og -1 eller DREJregulatoren for
at justere den viste kurs, indtil den passer med
fartgjets laesning.

2. Nar dette er udfgrt trykkes FORTSAET for at
pabegynde Autolaer.

Autoleaer

Du mé& have meget klart vand foran fartgjet for at
kunne foretage en raekke mangvrer, heriblandt
pludselige, skarpe drejninger. Der ber veere et
mindst 100m bredt og 500m langt omrade foran.

Brug af Autolaer

Autoleer er tilgeengelig i guiden til havtest eller i
Klargerings menuen.

Oprethold en normal cruisefart (mindst 3 kn) under
autoleer-processen.

1. Searg for, at der er tilstraekkeligt frit vand foran
fartgjet, og veelg fortsaet.

Der vises en advarselsbesked.
2. Veelg Fortsaet eller tryk pa Ok-knappen.

En advarselsmeddelelse vil underrette dig om,
at fartgjet vil zigzagge og foretage pludselige
SKARPE DREJNINGER.

3. Fjern dine haender fra rattet og tryk pa Auto for
at begynde.

Under denne mangvre vil autopiloten fortseette
gennem de pakraevede trin.

4. Hyvis der vises ‘PASS’ (Bestaet), skal du vaelge
Fortsaet eller trykke pa Ok -knappen for at vende
tilbage til manuel rorkontrol.

Autopiloten stilles i standby-tilstand. Du har med
godt resultat udfgrt klargerelsesprocessen til dit
SmartPilot-system.

5. Hvis der vises ‘FAIL’ (lkke-bestaet) efter
udfgrelsen af autoleer-processen, skal du veelge
Fortsaet eller trykke pa Ok-knappen.
Meddelelsen om at pr@gve autolzer igen bliver vist.

6. Du kan prgve autoleer-processen igen ved at
veelge Ja eller, hvis du vil annullere, Nej.

Bemeerk: Guiden til havtest kan annulleres nar
som helst ved at trykke pa Standby-knappen.

FORSIGTIG: Systemandringer

Hvis du foretager yderligere
endringer pa dit system, kan dine
systemindstillinger kraeve, at du gentager

&2
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kalibreringsprocessen.

FORSIGTIG: Autolaer

Serg venligst for tilstraekkelig fri
plads foran. (Mindst 100x500m
leengde og betragteligt mere for et
hgjhastighedsfartgi.
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8.10 Kontrol af autopilotens
funktion

Efter udfgrt kalibrering tjekkes de grundlaeggende
autopilotfunktioner som fglger:

1. Styr mod en kompaspejling og hold en fast kurs
ved normal, lav hastighed. Styr om nagdvendigt
fartgjet manuelt i en kortvarig periode for at
undersg@ge, hvordan fartgjet styrer.

2. Sorg for, det er sikkert at sl& autopilot til og
tryk sa AUTO for at fastldse den nuvaerende
kurs. Autopiloten bgr holde en konstant kurs
underrolige saforhold.

3. Brug -1, +1, -10 og +10 eller DREJEregulatoren
for at se, hvordan SmartPilot aendrer kursen mod
bag- og styrbord.

4. Tryk STANDBY for at vende tilbage til manuel
styring.

Tjek rorudslag

For at afggre, om rorudslaget er indstillet korrekt,
udfgres fglgende test:

0

©,
® &
Enhed Beskrivelse
1. For lavt rorudslag
2. For hgit rorudslag
3. Korrekt rorudslag

1. Searg for, at autopiloten har et responsniveau pa
5.

2. For dit fartgj frem ved almindelig, lav hastighed i
klart vand.

Det er nemmere at bedgmme styringsreaktionen
under rolige saforhold, hvor bglgerne ikke
forstyrrer styringen.

3. Tryk AUTO for at komme i Autotilstand og skift
sa kurs med 40°:

* Denne kursaendring bar resultere i en skarp
drejning efterfulgt af en overstyring pa ikke
mere end 5°, hvis udslaget af roret er indstillet
korrekt.

* Huvis kursaendringer forarsager en kraftig
overstyring (mere end 5°), og/eller der tegner
sig et tydeligt 'S' i kursen, er rorudslaget
indstillet for hgijt.

» Huvis fartgjets ydeevne er traeg, og det tager
for langtid at foretage drejningen pa 40° uden
overstyring, er rorudslaget indstillet for lavt.

Om ngdvendigt justeres rorudslaget.

Klargering - SPX og SmartPilot systemer

Tjek af kontra ror

Kontra ror er den maengde ror, din autopilot anvender
til at forhindre dit fartgj i at overstyre. En hgjere
indstilling for kontra ror resulterer i, at roret oftere
anvendes.

For at tjekke indstillingerne for kontra ror:

1. Serg for, at autopiloten har et responsniveau pa
5.

2. For dit fartgj frem ved almindelig, lav hastighed i
klart vand.

3. Tryk pa AUTO og aktiver om ngdvendigt
autopiloten.

4. Lav en kursaendring pa 90°:

» Nar rorudslag og kontra ror er indstillet korrekt,
udfgrer fartgjet en glidende, kontinuerlig
drejning med minimal overstyring.

* Huvis kontra ror er indstillet for lavt, vil fartgjet
stadig overstyre, inden det vender langsomt
tilbage til kursen.

* Hvis kontra ror er indstillet for hgijt, vil fartgjet
'keempe' imod drejning og lave en raekke
korte, skarpe drejninger. Dette resulterer i, at
kurszendringer fales meget 'mekaniske’.

5. Om ngdvendigt justeres kontra rorets indstilling.

Kontra roret er tilgaengeligt gennem menuen
Motor indstillinger: Menu > Opsaetning >
Autopilot kalibrering > Motor indstillinger >
Kontra ror.

Dampning af ror

Hvis autopiloten ‘jager’ (dvs. konstant bevaeger
styringen bagleens og forleens i sma ryk), nar der
preves pa at positionere roret, skal indstillingen for
deempning af ror justeres for at minimere dette.

At oge deempningsveerdien for roret gar, at
autopiloten jager mindre. Rordeempnings vaerdien
skal sges med 1 niveau ad gangen, indtil autopiloten
holder op med at jage. Sgrg altid for at benytte den
lavest acceptable veerdi.

Du kan om ngdvendigt justere indstillingen af
rordeempning gennem menuen til indstilling af motor:
Menu > Opsatning > Autopilot kalibrering >
Motor indstillinger > Rordaempning.

AutoTrim-indstillinger

AutoTrim afger, hvor hurtigt autopiloten skal

sla 'stillestaende ror' til for at korrigere for
trimaendringer for eksempel forarsaget af aendringer
i vindbelastningen pa superstrukturen eller ubalance
i motorer. At gge niveauet for AutoTrim reducerer
den tid, autopiloten tager om at vende tilbage til den
korrekte kurs, men ger fartgjet mindre stabilt. Hvis
autopiloten:

 Giver ustabil kursfastholdelse, og fartgjet 'slanger’
omkring den gnskede kurs, seenkes niveauet for
AutoTrim.

* Haenger ude af kurs i laengere tid af gangen, gges
niveauet for AutoTrim.
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Kapitel 9: Pilottilstand

Kapitlets indhold

* 9.1 Auto pa side 64
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* 9.3 Mgnstre pa side 65

* 9.4 Trackspor tilstand pa side 66

* 9.5 Vindfane tilstand (kun sejlbade) pa side 68

* 9.6 Servostyring pa side 70

* 9.7 Drejestyring (kun piloter med rorpind) pa side 71
+ 9.8 Genvejstast pa side 71

Pilottilstand
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9.1 Auto

FORSIGTIG: Var hele tiden
opmarksom

Automatisk kurskontrol ggr det nemmere
for dig at styre dit fartgj, men det er IKKE
en god erstatning for godt sgmandsskab.
Hav ALTID en permanent udkigspost ved
rorpinden.

At styre automatisk til en pejling

1.
2.

3.

Hold skibskurs pa den gnskede kurs.

| forbindelse med styresystemer, hvor der bruges
rat eller styrepind, skal du se instruktionerne
herunder for at tilkoble autopiloten.

» Ratpilot: Tilkobl ratstyrings koblingen ved
at rotere koblingshandtaget med uret (sa
handtaget kobles helt til positionsmarkgren).

+ Styrepind pilot: Anbring st@dstangens
ende over styrepinden. Forleeng eller
tilbagetraek om nagdvendigt stadstangen ved
hjeelp af knapperne —1, +1, —10,+10 eller
drejeregulatoren.

Attention Raek altid omkring (ikke gennem) rattet
for at betjene koblingshandtaget.

Wheel pilot
Tiller pilot
<
(1 E——
1 {17 b
Tryk AUTO.

Autopiloten er nu i AUTO-tilstand og vil styre i
den valgte laste kurs.

Kursandring i automatisk tilstand.
For at skifte kurs i AUTO-tilstand:

1.
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Brug knapperne —1 og —10 eller beveeg
Drejeregulatoren mod uret for at sendre fartgjets
kurs til bagbord.

At trykke pa knappen —1 vil flytte kursen mod
bagbord med 1° og —10 vil flytte den med 10°.

At dreje Drejeregulatoren 1 klik mod uret vil flytte
kursen mod bagbord med 1° .

2. Brug knapperne +1 og +10 eller bevaeg
Drejeregulatoren mod uret for at sendre fartgjets
kurs til styrbord.

At trykke pa knappen +1 vil flytte kursen mod
styrbord med 1° og +10 vil flytte den med 10°.

At dreje Drejeregulatoren 1 klik mod uret vil flytte
kursen mod styrbord med 1° .

dvs. at trykke pa knappen -1 fire gange eller fire klik
pa Drejeregulatoren vil resultere i en kurseendring
pa 4° mod bagbord.

Sadan slar du autopiloten fra
(Standby-tilstand)

Autopiloten kan deaktiveres ved at fglge

nedenstaende trin.

1. Tryk pa Standby.

2. | forbindelse med systemer, hvor der bruges
rat eller rorpind, bedes du se nedenstaende
anvisninger for at frakoble autopiloten og vende
tilbage til manuel styring

* Ratpilot: Frakobl ratstyrings koblingen ved
at rotere koblingshandtaget mod uret (sa
handtaget kobles helt fra positionsmarkgren).

* Rorpind-pilot: Fjern styreenheden fra bolten.
Forleeng eller tilbagetraek om ngdvendigt
stgdstangen ved hjaelp af knapperne —1, +1,
—-10,+10 eller drejeregulatoren.

Pa systemer med ratstyring skal du altid serge for, at
koblingen er helt frakoblet, inden du forlader fartgijet.



9.2 Tilstandsmenu

Der er adgang til Pilottilstande fra Tilstands menuen.
De tilgeengelige tilstande afggres af autopilot
systemet og den valgte skrog-type.

9.3 Mgnstre

Fiskemgnstre er tilgaengelige og kan bruges med
deres nuvaerende indstillinger eller justeres efter dine
praeferencer. Fiskemanstre kraever, at GPS-data er

De tilgeengelige tilstande vises herunder.

tilgeengelige pa dit system.

Mganster

Justering

lkon

Cirkel

Retning

Radius

Zig Zag

Retning

Vinkel

Langde

Klgverbladsud-

Evolution SPX SmartPilot
Meanster Speedbad Motor- og
fiskebade
Trackspor alle alle
Vind fane @) Kun sejlbad Kun sejlbad
Powerstyring () Kun p70Rs og Kun p70Rs og
joystick joystick
Bemaerk:

» (1) Servo styrings tilstand er kun tilgaengelig
pa bade, der er udstyret med en ror-reference
transducer.

* (2) Vindfane-tilstand er kun tilgaengelig, hvis der
er tilsluttet en kilde med vinddata.

Retning
Radius

fletning

Spiral Retning

Radius

Foragelse

Tilstands menuen indeholder ogsa en mulighed for
en genvejs tast, som kan bruges til at tilknytte en
tilstand til den venstre knap (Standardindstillingen
er Trackspor).

Pilottilstand

Cirkel mod Retning

Radius
Distance/Afstand

Ottetal Retning

Radius

Mgnstersggning | Retning
Bredde
Hojde

Foragelse af = U 2 U ?
bredde o

Foragelse af
hejde

180-drejning Retning

Radius

Kassesagning Retning

Bredde

Hojde

Brug af fiskemgnster
1. Tryk pa HGJRE KNAP for at abne menuen.

2. Brug knapperne OP og NED til at markere

Tilstand og tryk pa VAELG.

3. Brug knapperne OP og NED til at markere

Menster og tryk pa VAELG.

4. Brug knapperne OP og NED til at markere det

fiskemanster, du vil bruge, og tryk VAELG.

5. Skaermen med megnsterindstillinger vil vise de

nuvaerende parametre for det valgte meanster.
Hvis du vil @endre parametre:

i. Veelg det parameter, du vil aendre, og tryk
REDIGER.

ii. Brug knapperne OP og NED til at angive den
veerdi, du gnsker, og tryk GEM for at gemme
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indstillingen og vende tilbage til skeermen
med megnsterindstillinger.

iii. Gentag trin i og ii som ngdvendigt for andre
parametre.

6. Tilkobl, hvor relevant, ratstyrings koblingen eller
fastseet styrepind stedstangen.

7. Nar skeermen med mgnsterindstillinger vises,
tryk da AUTO. Autopiloten styrer baden over det
fiskemgnster, du valgte.

For at vende tilbage til manuel styring nar som
helst skal du trykke pa STANDBY og derefter,
hvor relevant, frakoble ratstyrings koblingen eller
styrepind stgdstangen.

De 2 mest hyppigt brugte fiskemanstre er
tilgaengelige fra menuen Tilstand som Menster 1 og
Menster 2, som du kan veelge og fuldfere trin 5 og 6
ovenfor for hurtigt at bruge dine favoritmgnstre.
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9.4 Trackspor tilstand

Du kan bruge trackspor tilstand til automatisk at
styre dit fartgj.

| Trackspor tilstand styrer autopiloten automatisk din
bad til et mal waypoint eller langs en rute, som er
plottet p& din multifunktions skeerm. Den foretager
alle kursaendringer, der er ngdvendige for at holde
dit fartgjs rute og kompenserer automatisk for
streamninger og afdrift.

Trackspor tilstand er kun tilgeengelig, hvis du har
sluttet autopiloten til en velegnet multifunktions
skeerm, mens autopilot kontrollen er aktiveret.

eSS

D12111-2

Enhed Beskrivelse

1 Aktuelt ga til / waypoint

2 Efterfalgende waypoints pa en rute
3 Sidste waypoint pa en rute

Brug af Tracksejlads tilstand

Som udgangspunkt skal din tilsluttede kortplotter
folge en rute.

Fra menuen:

1. Veelg Tilstand.

2. Velg Trackspor.

Skeermen vil vise pejlingen til det neeste planlagte
waypoint, og den retning fartgjet vil dreje mod pa
Tracksporslinjen.

3. Hovis det er sikkert for dit fartgj at dreje mod den
nye kurs, skal du veelge Trackspor.

Autopiloten drejer dit fartgj mod den nye kurs,
mens skaermen viser den ngdvendige pejling for
den korrekte kurs.

Bemeerk: Hvis fartgjet er mere end 0,3 nm fra

kursen, lyder alarmen for Krydssporingsfejl.

Ankomstcirkel ved waypoint

Ankomstcirklen ved waypoint er en greenselinje
omkring det reelle waypoint, der udlgser en alarm
for ankomst til waypoint, nar den nas. Da alarmen
udlgses af ankomstcirklen ved waypoint og ikke af
waypointet, kan baden stadigveek befinde sig pa

en vis afstand af det reelle waypoint, nar alarmen
lyder. Stgrrelsen af ankomstcirklen ved waypoint kan
tilpasses. Hvis ankomstcirklen aendres, sa radius er
0,3 nm eller mere fra waypointet, kan dette resultere
i en crosstrack-fejlalarm.



Ankomstcirkel ved waypoint
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Enhed Beskrivelse

1 Naeste waypoint

Pejling til neeste waypoint

Trackspor linje

2
3
4 Cross track fejl
5 Ankomstcirkel ved waypoint

Ankomst til waypoint

Nar baden ankommer til ankomstcirklen ved mal
waypointet, vil multifunktions skaermen veelge det
naeste mal waypoint og sende dette til autopiloten.
Der vises en advarsel om fremrykning af waypoint,
som identificerer pejlingen til det naeste waypoint og
den retning baden vil dreje i for at komme ind pa det
nye trackspor.

Ankomst til et waypoint og fremrykning af
waypoint

* Du automatisk veelger registrering ved at trykke
Trackspor fra Auto.

* Du anmoder om fremrykning af waypoint ved at
trykke Trackspor i 1 sekund i kurstilstand (kun
med SeaTalk-navigatorer).

* baden ankommer ved malet, og navigatoren
accepterer naeste waypoint.

* Du aktiverer funktionen Mand overbord (MOB).

Nar advarslen lyder, fortseetter autopiloten efter sin
nuveerende pejling, men viser:

» Pejlingen til naeste waypoint.

* Den retning, baden skal dreje for at tage denne
pejling.

Nar du ankommer til et waypoint

Nar du ankommer til hvert waypoint, lyder en alarm,
og der vises en advarsel:

Nar advarslen om ankomst til waypointet vises:
1. Kontrollér, at det er sikkert at dreje mod den nye
kurs.
2. Hvis det IKKE er sikkert, eller du ikke gnsker at
rykke videre til det naeste waypoint, kan du:
i. Veelge ANNULLER eller Automatisk for at
forblive pa den samme kurs, eller
ii. Veelge Standby for at vende tilbage til manuel
styring.
3. Hovis det er sikkert, skal du vaelge TRACKSPOR
for at acceptere den nye kurs og fortseette il
naeste waypoint.

X._@ C
&I
0L A
Enhed Beskrivelse Enhed Beskrivelse
1 Waypointet, der sejles mod 1 Neeste waypoint
2 Naeste waypoint 2 Trackspor — Tracksejlads til naeste
waypoint

3 Ankomstcirkel ved waypoint —
1 N I 3 Trackspor linje

aste mal waypoint
; — kW ytp:( o ” 4 Standby (manuel kontrol)

aste ankomstcirkel ved waypoin

- - ke ved Waypol 9 Automatisk eller Annullér opretholder den

6 Forrige waypoint aktuelt laste kurs

Advarsel ved fremryknings af waypoint

Autopiloten aktiverer advarslen ved fremrykning
af waypoint i kurstilstand, nar waypointets navn
&ndres. Dette sker, nar:

Pilottilstand

Bemaerk: Hvis du ikke trykker pa Trackspor
for at acceptere fremrykningen af waypoint, vil
autopiloten fastholde den nuvaerende kurs, og
advarslen vil fortsat lyde.
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Cross track fejl

Cross track fejl (XTE) er distancen mellem den
nuvaerende position og den planlagte kurslinje.

Der er en raekke grunde til, at du kan opleve Cross
track-fejl (XTE), for eksempel:

» At trykke pa kursknappen i en position et stykke
fra ruten.

+ Kursaendring for at undga en forhindring.
* Ankomst til waypoint under visse forhold.

Hvis cross track fejlen er mere end 0,3 nm, vil
SmartPilotens advarsel om stor cross track fejl lyde
og vise dig, om du er til bagbord (Pt) eller Styrbord
(Stb) for den planlagte kurs.

Eksempel 1

D12113-2

Eksempel 1 viser kursrettelsen, som vil veere
en drejning veek fra waypointet for at genoprette
kurslinjen.

Enhed Beskrivelse

1. Cross track fejl

2. Waypointet, der sejles mod
3. Trackspor linje

Bemaerk: Alarmen for cross track fejlen vil fortsat
vises og hares, indtil den er reduceret til mindre
end 0,3Nm.

FORSIGTIG: Rettelse af cross
track fejl

Ved returnering til KURS-tilstand vil
autopiloten rette XTE'en for at fastholde
den angivne del af ruten. Drejningens
retning sammenfalder muligvis ikke med
pejlingen til waypointet og kan veere
anderledes end det forventede.

Gennemfarelse af rute

Autopiloten viser advarslen Rute gennemfert, nar du
har naet en rutes sidste waypoint.

Bemaerk: Alarmen 'Rute gennemfgrt' lyder og
vises kun i forbindelse med en multifunktions
skaerm.

Forlad tracksejllads tilstand

For at forlade tracksejllads tilstand:

1. Tryk AUTO for at vende tilbage til Autotilstand
(autopilotkontrol) eller

2. Tryk STANDBY for at vende tilbage til
Standby-tilstand (manuel styring).
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9.5 Vindfane tilstand (kun
sejlbade)

Nar autopiloten er i Vindfane tilstand, bruger den
vindvinklen som den primaere pejlingsreference.
Nar der forekommer andringer i relativ vindvinkel,
justeres den laste kurs for at fastholde den
oprindelige vindvinkel.

D12116-2

Beskrivelse

1 Vindretning
Vindskift
Ny vindretning

Relativ vindvinkel

gl

Fartgjets drejes for at fastholde
samme, relative vindvinkel

Du kan kun veelge Vindfane tilstand, hvis din
autopilot modtager passende data om vindretning fra
SeaTalk, SeaTalkng eller NMEA 2000.

Autopiloter kan fastholde en kurs, som

afhaenger af enten relativ eller sand vindvinkel.
Standardindstillingen er Relativ vind. Om ngdvendigt
kan du aendre dette til Sand vind fra menuen
Vindtype.

Brug af vindfane tilstand

Du kan vaelge Vindfane tilstand fra enten STANDBY
eller AUTO -tilstand:

1. Led sikkert fartgjet til den ngdvendige vindvinkel.
2. Veelg Vindfane tilstand:

i. Vindfane tilstand kan veelges ved enten at
trykke knapperne Auto og Standby ned
samtidigt eller

ii. at veelge Vindfane tilstand fra
tilstandsmenuen: Menu> Tilstand >
Vindfane.

Det slar vindfane tilstand til og laser den aktuelle
vindvinkel Skaermen viser den laste kurs (f.eks.
128°) og vindvinklen (f.eks. viser VIND 145P en
vindvinkel pa 145° til bagbord).

3. Autopiloten vil sa justere fartgjets kurs som
pakraevet for at opretholde den nye vindvinkel.

Juster den laste vindvinkel

1. Du kan justere den laste vindvinkel ved at
bruge knapperne -1, +1, -10 og +10 eller
DREJEregulatoren for at aendre kurs. For
eksempel skal du for at holde klar med 10°, nar
baden er pa styrbordshalse:



i. tryk -10 for at dreje baden 10° mod bagbord
— den laste vindvinkel og den laste pejling vil
begge a&endres med 10°.

ii. autopiloten vil sa justere den laste pejling som
pakraevet for at opretholde den nye vindvinkel.

Bemaerk: Fordi drejning af baden pavirker
forholdet mellem sande og malte vindvinkler, skal
du kun bruge denne metode til at foretage mindre
justeringer af vindvinklen. For stgrre sendringer
skal du ga tilbage til STANDBY-tilstand, dreje til
den nye pejling og genveelge Vindfane-tilstand.

Forlad vindfane tilstand

For at forlade vindfane tilstand:
1. Tryk AUTO for at vende tilbage til Autotilstand
(autopilotkontrol) eller

2. Tryk STANDBY for at vende tilbage til
Standby-tilstand (manuel styring).

Alarm for vindskift

Evolution autopilot

Hvis autopiloten detekterer et vindskift pa over 30° i
60 sekunder, udsender den en alarm for vindskift.

SPX og SmartPilot

Hvis autopiloten detekterer et vindskift pa over 15°,
udsender den en alarm for vindskift.

Aktivering og deaktivering af alarmen for
vindskift

Alarmen for vindskift er automatisk slaet til, og du
kan nar som helst aktivere og deaktivere alarmen
for vindskift.

| Vindfane tilstand:

1. Veelg Sejlbad indstillinger fra menuen
Autopilot kalibrering: (Menu > Opsaetning >
Autopilot kalibrering > Sejlbad indstillinger).

2. Velg Alarm for vindskift.

3. Veelg Fra for at deaktivere alarmen eller Til for at
aktivere alarmen.

Sadan reagerer du pa advarsel om vindskift

1. For at annullere advarslen skal du bibeholde den
eksisterende vindvinkel og kurs og trykke pa
Annullér.

2. Alternativt kan du for at annullere advarslen og
vende tilbage til forrige kurs:

i. justér den laste vindretning vha. knapperne
-1, +1, -10 og +10 eller drejeregulatoren.

ii. tryk pa Standby for at ga tilbage til manuel
styring, styr med den pakraevede kurs og tryk
pa Annullér for at vende tilbage til vindfane
tilstand med den nye vindvinkel.

Pilottilstand

Brug af Autokurs i vindfane tilstand

Autopiloten har en indbygget automatisk kursfunktion
(AutoTack), som ger, at dit fartej "afhaenger" af

den aktuelle vindvinkel, og den lzegger fartgjets
stagvending for at placere dig i den modsatte,

relative vindvinkel.
{l
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Enhed Beskrivelse
1 Startposition
2 Kurs
3 Vindretning
4 Slutposition

AutoTack afhaenger altid af vindvinkel og kan ikke
justeres.

| Vindfane tilstand:
1. Brug af en p70 / p70s:
i. Tryk samtidigt pa knapperne -1 og -10 for at
stagvende mod bagbord.
ii. Tryk samtidigt pa knapperne +1 og +10 for at
stagvende mod styrbord.
2. Brug af en p70R eller en p70Rs:
i. Veelg Stagvend mod bagbord fra
hovedmenuen for at stagvende mod bagbord.

i. Veelg Stagvend mod styrbord fra
hovedmenuen for at stagvende mod styrbord.

Nar du bruger AutoTack i vindfane tilstand, drejer
baden gennem AutoTack vinklen. Autopiloten
trimmer sa pejlingen for at afspejle den fastlaste
vindvinkel fra forrige kurs.

Betjeningsrad til vindfane tilstand

» Trim altid dine sejl ngje for at begraense maengden
af rorets ubalance.

+ Tag hellere reb i forreste sejl og storsejl for tidligt
end for sent.

* | vindfane tilstand vil autopiloten reagere pa
langtidsvindskift, men ikke rette i forhold til
kortsigtede eendringer s& som vindstad.

| ustabile tilstande ved kysten med vindstad er
det bedst at sejle et par grader laengere vaek fra
vinden, sa aendringer i vindretningen kan tolereres.

» Undga brug af Autokurs under tilstande, hvor
vinden hurtigt kan skifte.

FORSIGTIG: Tillad tid
Tillad tid til kursaendringer
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FORSIGTIG: Storre
kursandringer

Nar der foretages starre kurseendringer,

kan badens trim aendre sig markant. Pa

grund af dette tager autopiloten tid om at
skifte helt til den nye kurs.

Ugnskede bomninger

Funktionen til forhindring af ugnsket bomning
stopper skibet fra at vende den forkerte vej vaek
fra vinden, hvis du ved et uheld trykker AutoTack i
forkert retning.

Bemaerk: For at funktionen til ugnskede
bomninger skal fungere, skal autopiloten have
passende vinddata.

Nar forhindring af bomninger star pa Forhindre
bomninger:

* vil du veere i stand til at udfere Autokurs gennem
vinden.

+ vil autopiloten forhindre baden i at udfgre AutoTack

veek fra vinden.

Nar forhindring af bomninger star pa Tillad
bomninger:

* kan du udfgre Autokurs gennem eller veek fra
vinden.

Bemaerk: Funktion til forhindring af bomninger kan
a&ndres i menuen til indstillinger af sejlbad: Menu >
Opsatninger > Autopilot kalibrering > Sejlbad
indstillinger > Forhindring af bomninger .
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9.6 Servostyring

Servostyringstilstand ger dig i stand til at bruge
Drejeregulatoren pa din p70Rs eller et tilsluttet
joystick til at styre fartgjet direkte pa manuel pejling.
Servostyring har to indstillinger:

» Proportionel— roret vil opfgre sig proportionelt
med bevaegelsen af Drejeregulator eller joystick.

» Bang Bang (kun joystick)— Roret vil bevaege sig
og blive i den retning, et joystick bevaeges i.

Sla servostyring til

For at sla Servostyring til:
1. Gatil Tilstandsmenu i Hovedmenu > Tilstand.
2. Marker Servostyring og tryk pa VAELG.

Du kan eendre styringstyperne til enhver tid,
f.eks. Proportionel eller Bang Bang, ved
at ga til indstillingerne for Servostyring i
Styringsindstillinger menu: Hovedmenu
> Opsatning > Autopilotkalibrering >
Styringsindstillinger > Servostyring.

Bemeerk: For at bruge Bang Bang-tilstand

er et tilsluttet joystick ngdvendigt,
p70Rs-Drejeregulatoren vil kun veere funktionel i
Proportioneltilstand.




9.7 Drejestyring (kun piloter med
rorpind)

Hvis du har rorpindsstyring installeret pa et
Seatalk-netveerk, kan du pa dit fartgj bruge
pilotkontrollen til at betjene cylinderen i
Drejestyringstilstand.

Drejestyringstilstand ger dig i stand til at bruge
pilotkontrollens knapper —1, +1, =10, +10 eller
DREJEregulatoren til at beveege cylinderen ind
og ud til at hjeelpe ved tilslutning og frakobling af
cylinderen.

Bemaerk: Drejestyring kan kun benyttes, mens dit
fartgj er i STANDBYtilstand.

Brug af drejestyring (kun styring med
rorpind)

1. Seorg for, at dit fartgjs pilot er i STANDBY-tilstand.

2. Brug knapperne —1 og —10 eller bevaeg
Drejeregulatoren mod uret for at treekke
cylinderen tilbage.

3. Brug knapperne +1 og +10 eller bevaeg
Drejeregulatoren med uret for at bevaege
cylinderen ud.

Pilottilstand

9.8 Genvejstast

| pilotvisning kan du tildele pilottilstande til VENSTRE
KNAP som en genvej afhaengigt af, hvilken type
fartgj der er sat op.

De folgende pilottilstande kan tildeles som genveje:
* Kurs (default) — Alle fartgjer

* Mgnster — Motor- og fiskebade

» Servostyring — Alle fartgjer (kun Drejeregulator)
 Vindfane - Sejlende fartgjer

Tildeling af genvejsknap
For at tildele pilottilstand som genvej med knappen
BL@DT VENSTRE fglges trinene herunder:

1. Ga til Genvejsmenuen: Menu > Tilstand >
Genvej.

2. Veelg den gnskede pilottilstand:
3. Tryk GEM.
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Kapitel 10: Pilotvinkler

Kapitlets indhold

10.1 Tilgaengelige pilotvisninger pa side 74
10.2 Grafisk visning pa side 74

10.3 Stor visning pa side 75

10.4 Standardvisning pa side 75

10.5 Flere visninger pa side 76

10.6 2D-visning pa side 76

10.7 Opseetning af pilotvisning pa side 77
10.8 Opseetning af datafelter pa side 77

Pilotvinkler
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10.1 Tilgaengelige pilotvisninger
Pilotvisninger bruges til at vise kurs og systemdata
pa pilotkontrolenhedens skeerm.

De tilgaengelige pilotvisninger er:

* Grafisk

Stor (default)

Standard

* Multi

» 2D-visning

74

10.2 Grafisk visning

Grafikken viser et delvist kompas

4 04
e aud B
1 Ror position
2 Pilottilstand
3 + Last vindretning — Vindfane
* Manstersymbol — Menster
+ Powerstyrings symbol — Powerstyring
4 Delvist kompas
) Indikator for vindretning
6 + Aktuel kurs — Standby og Powerstyring
+ Last kurs — Auto, Vindfane og Menster
7 Kurs
+ Magnetisk
+ Sand
Kurstypen afgeres af sprogvalget under
startguiden.
8 Genvejs tast — Venstre knap

+ Trackspor (default)
* Mgnster
+ Vind fane

Indledning af Trackspor, nar pilotvisningen star
paGrafisk, resulterer i landevejsvisning.

@—<-LH: 051°M XTE: 0.13nm e

© @

RO 20| TioT 00T | 20 T30
Track Waypoint 7 ¢

DTW: 6 nm TTG: 1h02m

%7

)

& — &

/

Track

D13025-1

DTW — Afstand til waypoint

Destinations waypoint

TTG — Tid tilbage

Navn pa destinations waypoint

Last kurs

XTE — Cross Track-fejl

~N|jlojlo|lb~|lOIN|—~

Badens position




10.3 Stor visning

Den store visning er blevet optimeret for at give den
stgrst mulige tekst til kursdata.

10.4 Standardvisning

Standardvisning

en giver kursdata i stort format

kombineret med datafelter, som indeholder
yderligere oplysninger.

7

Pilotvinkler

@_. o Tl T —03 & 5 o] [l T T2 30g 3
( : ) TWS(Kts) Dey p(h(ﬂ) SOG’&?Q._
: }————@eTrack = : 15
1 Ror position @
2 Pilottilstand 0130271
3 + Aktuel kurs — Auto 1 Ror position
+ Navn pa destinations waypoint — 2 Pilottilstand
Trackspor 3 * Aktuel kurs — Auto
* Last vindretning — Vindfane * Navn pa destinations waypoint —
* Mgnstersymbol — Menster Trackspor
+ Powerstyrings symbol — Powerstyring ¢ Last vindretning — Vindfane
4 Kurs * Manstersymbol — Menster
+ Aktuel kurs — Standby og Powerstyring * Powerstyrings symbol — Powerstyring
« Last kurs — Auto, Vindfane, Trackspor 4 Kurs
og Manster * Aktuel kurs — Standby og
S Kurs Powerstyring
+ Magnetisk * Léast kurs — Auto, Vindfane, Trackspor
og Manster
+ Sand
5 Kurs
Kurstypen afggres af sprogvalget under
startguiden. + Magnetisk
6 Genvejs tast — Venstre knap + Sand
+ Trackspor (default) Kurstypen afgares af sprogvalget under
startguiden.
* Mgnster 5 s tast — Vorsio &
envejs tast — Venstre kna
* Vind fane ) P
* Trackspor (default)
* Manster
* Vind fane
7 Datafelter x 3
+ SVH (default)
+ Dybde (default)
+ SOG (fart over grund) (default)
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10.5 Flere visninger 10.6 2D-visning

Flere visninger omfatter flere datafelter til visning af  2D-visningen omfatter en fuld kompasrose og
information. datafelter til informationsvisning.

[0 T 201 T30]
 Auto LH:304°M¢

(:) 30T 20
Track /(\,\
TWS(Kts) | Depth(ft) | SOG(Kts) Waypoint 17
TWS(Kts) E L
N2 il o meﬁs é&@
DTW(nm) XTE(nm) Heading(M) _e. o
0 soe(m33 N W05?l§j
— 22 L

~01 | - | 304%

T LT

 Track = —
1 Ror position 1 Pilottilstand
2 Pilottilstand 2 * Aktuel kurs — Auto
3 * Aktuel kurs — Auto * Navn pa destinations waypoint —
« Navn pa destinations waypoint — Trackspor
Trackspor * Last vindretning — Vindfane
+ Last vindretning — Vindfane * Mgnstersymbol — Mgnster
* Mgnstersymbol — Mgnster « Powerstyrings symbol — Powerstyring
+ Powerstyrings symbol — Powerstyring 3 Ror position
4 Datafelter x 6 4 Fuldt kompas
+ SVH (default) 5 Destinations waypoint
+ Dybde (default) 6 Indikator for vindretning
+ SOG (fart over grund) (default) 7 Badens position
+ DTW (default) 8 Datafelter x 3
+ XTE (default) + SVH (default)
* Kurs (default) + Dybde (default)
5 Genvejs tast — Venstre knap « SOG (fart over grund) (default)
+ Trackspor (default) 9 Genvejs tast — Venstre knap
*+ Meanster « Trackspor (default)
+ Vind fane + Manster
* Vind fane
10 Trackspor linje
" * Aktuel kurs — Standby og Powerstyring

« Last kurs — Auto, Vindfane, Trackspor
og Menster
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10.7 Opsaetning af pilotvisning 10.8 Opsaetning af datafelter

For at indstille pilotvisning for dit anskede layout:
1. Ga til menuen Pilotvisning: Hovedmenu >

Standard, Multi og 2D pilot-visningerne indeholder
datafelter, som du kan tilpasse til at vise forskellige

Pilotvisning.
2. Marker og veelg Visningstype.
3. Marker den pakraevede visning:

« Grafisk 2. Veelg Pilot visning.
. Stor 3. Veelg Datafelter.
4. Veelg det datafelt, du gnsker at z2endre dataene
+ Standard for.
o Multi Der vises en liste med tilgaengelige data.
.« 2D 5. Velg den relevante datatype fra listen.
4. Tryk VAELG for at gemme som fastindstilling. Datafelter
De folgende datatyper er tilgeengelige til visning i
datafelterne:
Dybde
XTE Cross track fejl
DTW Afstand til waypoint
BTW Pejling til et waypoint
W Relativ vindvinkel
TVH Relativ vindhastighed
SVH Sand vindhastighed
SW Sand vindvinkel
COG (kurs over grund) Kurs over grund
SOG (fart over grund) Fart over grund
Hastighed
Log
Trip
Havtemperatur
Tid
Dato
Drejehastighed
Kurs

Pilotvinkler

data.

Under din valgte pilot visning:

1. Veelg Menu.
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Kapitel 11: Alarmer til pilotkontrolenhed

Kapitlets indhold
* 11.1 Alarmer péa side 80

Alarmer til pilotkontrolenhed

79



11.1 Alarmer

Alarmer er til for at advare dig om farlige situationer
og andre farer.

Her er et par eksempler pa alarmer:

* Ankeralarm — Nar baden er forankret, kan denne
alarm bruges til at advare dig om en gndring i
dybden sa du kan justere kaedens leengde efter

behov.

» Dybde og fartalarmer — Advarer dig, nar
dybden eller hastigheden er uden for de angivne
graenseveerdier, f.eks. en minimumsdybde.

* MOB-alarm (mand over bord) — modtages fra et
MOB-system.

Nar alarmen aktiveres, vises der en meddelelse, og
der lyder muligvis en alarmtone.

Off course Alarm
Turn to Starboard

N

D12080-1

Du kan enten:

» Sla alarmen fra eller

» Sla alarmen fra og redigere alarmindstillingerne.

Bemaerk: Med undtagelse af vaekkeur, hastighed
og havtemperatur kan du pa SeaTalk-systemer kun
sla alarmerne til og fra. P4 SeaTalkng-systemer vil
du ogsa kunne justere indstillingerne.

Alarmindstillinger

De fleste alarmer genereres lokalt ud fra
specificerede graenser. De sendes ogsa pa
SeaTalkn9g netveerket.

Alarmnavn | Alarmtype | Beskrivelse | Handtering
Detektering Linearisering | Lineariser
af er pakraevet. | det interne
magnetisme kompas.
Magnetfelter Indledende | Ingen.
detekteret linearisering
udfert,
yderligere
linearisering
vil blive
udfert i
baggrunden.
Kalibrering Indikerer en | Der skal
pakraevet pilot, som udferes
ikke er fuldt | kalibrering
kalibreret. af Dok og
Pabegyndt | Havtest.
i Standby- L
fistand rot | Skt pilt-
par sekunder |  tistand
efter opstart. | « Selvannu-

lering

Alarmnavn | Alarmtype Beskrivelse | Handtering
Kur- Indikerer, «  Skift pilot-
safvigelse at fartgjet tilstand
afviger fra .
kursen med | ° Skift kurs
mereendden | »+ Ret kurs
angivne alar-
mgraense.
Pabegyndt
fra Auto, Kurs
& Vind-til-
stande.
Rute fuldfert Angives af « Skift pilot-
kortplotter tilstand
| navigator,
nar det sidste
waypoint pa
en rute er
naet.
Cross Indikerer, at |+ Styr
track-fejl Cross track tilbage
fejlen (XTE) manuelt
er storre 0g indtast
end 0,3nm kurs igen.
Pabegyndti |, —.,
Kurstilstand -sr‘ii?lt(nmedr-
eller ved for aL?to i-
overgang til lot P
Kurstilstand '
fraenanden |+ Nulstil
tilstand. XTE pa
multifunk-
tions dis-
playet.
Tab af Indikerer * Piloten gar
waypoint kilden (f.eks. fra kurstil-
data kortplotteren) stand til
til de mistede autotil-
waypoint stand og
data fortseet-
ter i sidste
laste pe-
jling.
Vindskift Indikerer, at | » Skift pilot-
den sande tilstand.
vindvinkel er :
endret med | Skift kurs.
mere end + Reduktion
15 grader. af
Udelukkende &ndring af
pabegyndt vindvinkel.
fra vindfane
tilstand

80




Alarmer til pilotkontrolenhed

Alarmnavn | Alarmtype Beskrivelse | Handtering Alarmnavn | Alarmtype Beskrivelse | Handtering
Autoslip Sikkerhed- Forekommer, | ¢ Piloten SeaTalk-fejl | Sikkerhed- Problem med | + Tjek forbi-
salarm nar brugeren skifter til salarm forsendelse ndelserne
har taget standby, af SeaTalk- for korte
kontrol med 0g data. eller abne
styring under alarmen kredslgb.
en tilstand stopper _— )
(Auto, Kurs efter 10 Tiek sys
temet for
osv.) ved sekunder. enheds-
brug af fly-by- feil
wire-rattet .
Motor Sikkerhed- | Indikerer et |+ Tjek out- ' El'('i‘]?tt:r”t”
stoppet salarm fortsat stop put fra standb
af roret, eller SPX, styr- o y
at strammen ingsenhed g
. . alarmen
er fiernet fra og forbind- stopper
styringsen- elser. PP
. efter 10
heden. Pab- | | oyt kund
agynd i I|<(f)t en’[_| sekunder.
Auto, Kurs :t; nfj"b' EEPROM- | Sikkerhed- | Dererop- |+ Piloten
& Vind-til- og v fejl salarm staet en fejl skifter til
stande. 2{grmeep :< g;%zﬁarr;(_je 2t;ndby,
efté)rp1 0 tionsdata. alarmen
stopper
sekunder. ofter 10
Ingen kon- | Sikkerhed- Kurscom- * Tjek forbi- sekunder.
trolenhed salarm ﬁ#gg?o?s_r ?cstireiléenrge Ingen pilot | Sikkerhed- Pilotkon- * Undersag
. . salarm trolenheden Seatalk
indelserne eller abne :
. har mistet eller
med pilotkon- kredslgb. ,
forbindels- Seatalkns-
trolenheden, , :
denne alarm | ° Tjek sys- ermne med kabel orb-
temet for kurscomput- indelserne
genereres af
enheds- eren, denne mellem
kurscomput- fei | SPX
eren ejl. alarm gener- PX og
' . Piloten eres af pi- pilotkon-
D lotkontrolen- trolen-
skifter il heden heden
standby, ' '
0g * Undersag,
alarmen om der er
stopper stram til
efter 10 kurscom-
sekunder. puteren.
Ingen motor | Sikkerhed- Kommunika- | + Kontrollér Intet Sikkerhed- Kompas ikke |+ Tjek for-
detekteret salarm tion mellem LED-diag- kompas salarm tilsluttet. bindelser
EV-enheden nose in- kompas-
og ACU'en er dikatorer. trans-
sl |- onwot
etableres output Rategyro- Sikkerhed- Der opstod | * Intern gy-
' fra EV- fejl salarm fejl i gyrosen- rofejl, un-
og ACU- soren. dersgg
enheder. fejlen og
* Kontrollér léoantglg_en
fysiske for- ring-servi-
bindelser cemedar-
og kabeltil- .
bejder.
stand,
udskift
om ngd-
vendigt.
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greense.

82

Alarmnavn | Alarmtype Beskrivelse | Handtering Alarmnavn | Alarmtype Beskrivelse | Handtering
Nuvarende | Sikkerhed- Styringsbe- | ¢ Undersgg AutoLear-fejl | Sikkerhed- AutoLeer blev | « Genstart
granse salarm lastning over- styrings- 6 salarm afbrudt, da AutoLeer.
steget. enhed og motoren gik
forbind- i spind, dvs.
elser for at motoren
kortslut- ikke styrede
ninger og roret tilbage
stoppede til modsatte
kredslgbs- side.
L"rrb'”de's' For hgj Sikkerhed- | Indikerer | » Reducer
' dreje- salarm en for hg; dreje-
* Piloten hastighed drejning- hastighed.
skifter til shastighed
standby, under lin-
0g eariser-
alarmen ing af flux-
stopper gate-kom-
efter 10 pas. Pabeg-
sekunder. yndt i Kali-
Fejl ved | Sikkerhed- | Rorref- + Piloten Drenngst-
reference til | salarm erence- skifter til sland.
rorenhed forbindelsen standby, Strom & Sikkerhed- Hvis * Byt motor-
er mistet eller 0g motorkabler | salarm motorpar og stramk-
overstiger alarmen byttes 0g strempar abler ved
sine greenser. stopper byttes. kurscom-
Der opstod efter 10 puteren
fop 1 ror | sekunder. | ' avt pat- | Alarm Vi .+ Tjek bat-
ransduc. teriniveau foorekomme, terier eller
aut nar strgm-
slgﬁlrglé:léf. batteriniveau forsyning
mere end 50 er under * Slukkes
den angivne ; '
grader, eller grzense. 10 hvis
forbindelsen Vi defaﬁlt) strgmmen
til rorrefer- overstiger
ence er mis- graensen.
tet . Tryk
AutoLaer-fejl | Sikkerhed- Autoleer blev | « Genstart annuller.
1 d(flk:(te salarm ikke udfort AutoLzer. Ingen navi- | Alarm Indikerer + Undersag,
udert) gationsdata fraveeret af om de kor-
AutoLzr-fejl | Sikkerhed- Manuel + Genstart en af fgl- rekte nav-
2 (Manuel salarm indgriben AutoLeer. gende vigtige igations-
indgriben) under kontroldata- data er
autoleer genstandes: tilgeen-
A | o gelige for
utoLzer-fejl | Sikkerhed- Undersgag + Genstart + Kompas - den valate
3 (Kompas- | salarm kompas- eller AutoLeer. Auto, Kurs i g
. . ! ilstand.
eller styringsfejl & Vind-
styringsfejl) tilstande. |+ Tjek
AutoLer-fejl | Sikkerhed- AutoLeer blev | « Genstart « XTE - ﬁ:::]k'
4 salarm afbrudt pa AutoLeer. Trackse- '
grund af jllads til-
kompas- eller stand.
styringsfej. + Vind vinkel
AutoLar-fejl | Sikkerhed- AutoLeer + Genstart - Vinfane
5 salarm blev afbrudt, AutoLeer. tilstand.
da motoren
medte sin
nuveerende




Alarmer til pilotkontrolenhed

Alarmnavn | Alarmtype Beskrivelse | Handtering Alarmnavn | Alarmtype Beskrivelse | Handtering
Opstart af | Alarm Viser opstarti [ « Selvannul- Kortsluttet | Advarsel Indikereren |+ Tjek
pilot 20 sekunder, lering. kobling kortslutning i koblings-
hver gang koblingen forbindel-
piloten ser i SPX
teendes 0g mo-
Fremrykn- | Alarm Indikerer |+ Skift pilot- torenhed
ing af way- &ndring i tilstand. « . Tjek
point waypointets | | driven-
navn eller id ﬁ\;cepter hedens
0g pejling , kobling.
waypoint. . reparere
Pabegyndt i ko?tslut-
Tracksejllads nin
tilstand. g
. o Solenoid Advarsel Indikerer en |« Pilot vil
Ingen Alarm Smartpilot er |+ Tjek vind- . S
vigddata [ Vand?ane til- djatakilde kortslutning kortslu_tnlng ! lukke ned
stand, men og forbind- solenoiden * Bruger ma
har ikke mod- elser reparere
eiiata || Piotenat E?nr:;lm_
30 sekunder. Slutter vin-
' dfane til-
stand og
vender
tilbage til
autotil-
stand.
« Skift pilot-
tilstand
Ingen Alarm Hastigheds- |+ Tjek
hastigheds- data stoppet. Seatalk-
data forbind-
elser for
kortslut-
ninger
eller abne
kredslab.
* Tjek sys-
temet for
Seatalk-
enheds-
fejl.
SeaTalk Alarm SeaTalk- +  Skift pilot-
1-fejl kanal 1 har et tilstand.
kommunika-
tionsprob-
lem.
SeaTalk Alarm SeaTalk- + Skift pilot-
2-fejl kanal 2 har et tilstand.
kommunika-
tionsprob-
lem.
Kort styring | Advarsel Indikerer en | + Pilot vil
kortslutning lukke ned
i styringsen- B .
* Bruger ma
heden reparere
kortslut-
ning
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Kapitel 12: Opsatning af menuindstillinger

Kapitlets indhold

12.1 Opseetningsmenu pa side 86

12.2 Menu til kalibrering af autopilot pa side 86
12.3 Menuen Brugerindstillinger. pa side 94
12.4 System opseetnings menu pa side 96
12.5 Diagnose-menu pa side 97

Opseetning af menuindstillinger
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12.1 Opsatningsmenu

| konfigurationsmenuen kan du med en raekke

veerktgjer og indstillinger konfigurere pilotkontrollen.

Menupunkt

Beskrivelse

Indstillinger

Kalibrering af

Pilotklargaring /

SeaTalkng

12.2 Menu til kalibrering af

autopilot

Indstillingerne i menuen til kalibrering af autopilot

afgeres af det tilsluttede autopilot system.

Bemaerk: Ikke alle funktioner er tilgaengelige, nar
Kalibreringslas slas Til.

Bemaerk:

* (1) — Kun SPX og SeaTalk SmartPiloter.
* (2) — Kun Evolution autopiloter.

Menu Indstillinger
Bad indstillinger « Bad skrog type
* Motortype
* Cruise fart (1
+ Kompas forskydning

Breddegrad Kompas-
deempning (1)

Kalibrering las

Motor indstillinger

Rorudslag ()
Fglsomhedsniveau ()
Kontra ror (1)
Dampning af ror
Autotrim (1

Autodrej

Powerstyring @)

Vend rorreference.
Kursafvigelsesalarm (1)

Greenseveerdi for
drejehastighed (1)

Motorfase
Rorgraense
Rorjustering (2)

Tid fra borde til borde

opseetningsguide.

autopilot iknallbrerlngsmdstnl- + Indstillinger for
ger )
fart.
+ Styringsindstill-
inger.
* Sejlbadsindstill-
inger.
+ Klargering.
SeaTalk
* Brugerindstill-
inger.
+ Fabriksindstill-
inger.
+ Havtestkali-
brering.
Brugerindstill- Veelg Menuen
inger brugerindstillinger | Brugerindstillinger.
sasom: Tid & dato,
maleenheder,
sprog, badtype,
baddetaljer og
misvisning.
System Konfigurer Systemopsaet-
opsatning systemets ningsmenu.
grupper, displayets
0g systemets
farver og lysstyrke,
MDS og om
systemopsaetning.
Simulator Bruges til at akti- |« Til
vere og deaktivere | |
simulatorfunktio-
nen, der gor det
muligt at gve dig
i betjeningen af
instrumentet uden
data fra en anden
ekstern enhed.
Gendan fab- Slet « Ja
riksindstillinger | brugerindstillinger |, Nei
0g gendan )
enhedens
fabriksindstillinger.
Diagnosticering | Oplysninger om + Ja
displayet og sys- |, Nei
temet og aktiver- )
ing/deaktivering
af bip ved tryk pa
knapperne.
Opsatnings- Lancér den + Sprog
guide indledende

* Bad skrog type
+ Velkomstside
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Menu Indstillinger

Sejl bad indstillinger * Forhindring af bomninger
* Vindtype

* Vindtrimfglsomhed ()

* Alarm for vindskift @

Klargering + Kajside guide

* Havtest guide (1

* Motorfase (1)

* Omsvejningskompas (1)
* Autoleer ()

+ Tilpas kompas GPS

+ Tilpas kompas ()

* Genstart kompas @

+ Kompas Las 2

+ Gendan pilot
fabriksindstillinger

+ Fejlfindingsniveau 2

+ ACU Fejlfindingsniveau )

Opseetning af menuindstillinger



Indstillinger for fartg;j.
Bad indstillinger afhaenger af det tilsluttede autopilot system og badens motortype.
Du kan fa adgang til bad indstillingerne fra: Menu > Opsatning > Autopilot-kalibrering > Bad

indstillinger.

Bemaerk: Ved forbindelse til et SeaTalk-system er bad indstillingerne herunder en del af menuen
Forhandler indstillinger, Menu > Opsatning > Autopilot kalibrering > Forhandler indstillinger.

Bemaerk: Ikke alle funktioner er tilgaengelige, nar Kalibreringslas slas Til.

SeaTalk og SPX SmartPilot

88

autopilot system.

Bemaerk: Indstillingen af
motortype er ikke tilgeengelig i
systemer, der bestar af en EV-2 og

en ACU-300.

Type 2 Lineger — Kun ACU-400

Type 2 Hydraulisk Lineser —
Kun ACU-400

Type 3 Hydraulisk Lineser —
Kun ACU-400

I/O Z-drev — ACU-200 og
ACU-400

Ratmotor — ACU-100,
ACU-200 og ACU-400

Rorpind — ACU-100, ACU-200
0g ACU-400

CR Solenoid — automatisk
detekteret — Kun ACU-300
(kan ikke veelges)

Sportsmotor — ACU-200 og
ACU-400

Drejemotor Type 1 — ACU-200
og ACU-400

Drejemotor Type 2 — Kun
ACU-400

Hydraulisk Pumpe Type 1 (0,5L)
— Kun ACU-100

Enhed Beskrivelse Evolution autopiloter indstillinger
Bad skrog Indstillingerne for fartgjstype giver + Sejlbad. * Racer sejlbad.
type normalt optimal ydelse for typiske . Qailha - . . I
fartajer af hver type. Dog kan du Sejlbad (Langsom drejning). Crusing sejlbad.
opleve, at du kan forbedre dit fartgjs | « Sejl Katamaran. + Katamaran.
ydelse ved at veelge indstillingen for | ; . —
an anden fartajstype. Motorbad. Arbejdsbad.
* Motorbad (langsom drejning). | « RIB (oppustelig bad).
* Motorbad (hurtig drejning). + Speedbad med pahaengsmotor.
+ Speedbad med indvendig
motor.
+ Motorbad 1. — Fartgj, der kan
sejle op til 12 knob.
*+ Motorbad 2. — Fartgj, der kan
sejle op til 30 knob.
* Motorbad 3. — Fartgj, der kan
sejle mere end 30 knob.
+ Sportsfiskeri.
* Professionelt fiskeri.
Motorenheds | Liste med kompatible motortyper. + Type 1 Lineser — ACU-2000g |+ Type 1 lineger
type Listen afheenger af det tilsluttede ACU-400

+ Type 2 linezer

+ Type 3 linezer

* Hydraulisk pumpe type 1
* Hydraulisk pumpe type 2
* Hydraulisk pumpe type 3
+ Drejemotor type 1

* Drejemotor type 2

* Dreje type 1

* Dreje type 2

* /O Z-drev

+ CAN

+ Ratmotor.

* Rorpind

+ Sportsmotor

* Konstant karende pumpe.
+ Verado




SeaTalk og SPX SmartPilot

breringslas

bestemte kalibreringsindstillinger,
som, hvis de andres, kan gare, at
autopilotsystemet skal klargeres pa
ny. Hvis dit system er installeret af
forhandleren, kan lasen veere slaet til.

* Fra

Enhed Beskrivelse Evolution autopiloter indstillinger
* Hydraulisk Pumpe Type 1 —
ACU-200 og ACU-400
* Hydraulisk Pumpe Type 2 —
Kun ACU-400
* Hydraulisk Pumpe Type 3 —
Kun ACU-400
+ Verado — ACU-200 og
ACU-400
Hastigheds | Valg kilden til hastigheds data. | + Auto N/A
input Auto veelger systemet automatisk den | | ,
laveste veerdi mellem hastighed og Hasfighed (STW)
SOG cruise hastighed ger det muligt | + SOG (fart over grund)
at indstille en statisk hastighed. . Cruise fart
Cruise fart Indstil cruise hastighed til fartgjets « 0 il 99 Kts « 0til 99 Kts
typiske crusing hastighed. Hvis
ingen hastighedsdata er tilgeengelige,
vil SmartPilot-systemet bruge den
cruise hastighedsveerdi, du angav
som standard.
Kompas P& systemer uden en GPS skal + -10° til 10° « -179° il 180°
forskydning | kompaskursen justeres manuelt til
fartgjets kendte kurs.
Breddegrad | Hvis ingen gyldige data er N/A « il
Kompas_- tilgeengelige, yll aqtc_)pllot systgmet + Fra (default
dampning bruge denne indstilling, som giver
den ngdvendige tilpasning til hgjere
breddegrader.
Autoslip Autoslip gar dig i stand til at N/A « Sla il (default)
tilsideseette piloten ved at overtage . S fra
rat eller rorpind. Nar du slipper rat
eller rorpind, vil piloten vende tilbage
til sidste laste pejling.
Bemaerk: Kun tilgeengeligt pa
S1, S2, eller S3-kurscomputere
med motorenhedstypen I/O Z-drev.
Kali- Kalibreringslasen bruges til atlase | Til (default) o Til

* Fra (default)

Opseetning af menuindstillinger
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Motor indstillinger

Du kan fa adgang til motor indstillingerne fra: Menu > Opsatning > Autopilot-kalibrering > Motor

indstillinger.

Bemaerk: Ikke alle funktioner er tilgaengelige, nar Kalibreringslas slas Til.

Enhed

Beskrivelse

Indstillinger

*Rorudslag

Rorudslag afger, hvor meget autopiloten vil benytte roret til at rette
kursfejl.

En hgjere indstilling resulterer i, at roret oftere anvendes. Indstillingen
for rorudslag er automatisk en del af Autolaer-processen.

«1-9

*Kontra ror

Kontra ror er den maengde ror, autopilot systemet anvender til at
forhindre dit fartgj i at slingre ud af kurs.
En hgjere indstilling for kontra ror resulterer i, at roret oftere anvendes

+ 1—9 Seet ikke til 0.

Dampning af ror

Pa autopilot systemer med ror-reference transducer kan du indstille
rordeempningen for at forhindre, at autopiloten ‘jager'.

At age deempningsveerdien for roret ger, at autopiloten jager mindre.
Nar veerdien justeres, skal indstillingen @ges ét niveau af gangen, indtil
autopiloten stopper med at jage. Benyt altid den lavest acceptable veerdi.
Daempning af ror

«1-9
+ 3 (default)

et autodrej.

Bemaerk: Denne funktion kan ikke a&endres ved forbindelse over
SeaTalk.

Bemaerk: Denne funktion er kun tilgaengelig pa motorfartgjer.

Rorgraense Hvis en ror-reference transducer er monteret, bruges skaermen til at « 10°—40°
angive graenseveerdier for rorkontrollen lige inden for de mekaniske stop, | , 30° (default)
og det undgas derved at belaste styresystemet ungdvendigt. Dette
ber indstilles under klargerelse af systemet. Graenses ber indstilles til
omkring 5 grader under den maksimale rorvinkel.

Bemaerk: Hvis ingen ror-reference transducer er monteret, SKAL
du sikre dig, at styremekanismen hindres i at pavirke stopklodserne.
Rorjustering Dette angiver justeringen fra midtskibs (ingen justering). « 0%l 9°
Vend rorreference | Dette vender fasen for rorets referencedisplay. + Bagbord
Bemaerk: Denne funktion er ikke tilgaengelig, med mindre du haren || ¢ Styrbord
ror-reference transducer monteret.
Bemaerk: Denne funktion er ikke tilgeengelig pa SeaTalk-systemer,
hvor du ville skulle vende de RGDE og GRANNE forbindelser pa
ror-reference forbindelsen til kurscomputeren.

*Autotrim Autotrim-indstillingen afger, med hvilken hastighed autopilot systemet Indstilling
slar 'stillestaende ror' il for at korrigere for trimaendringer forarsaget . F
af varierende vindstyrker pa sejl eller superstruktur. Indstillingen for fa
Autotrim indstilles som en del af Autoleer-processen. o Til
Hvis du skal andre indstillingen, ages niveauet for Autotrim et trin af Justeri
gangen, og den mindst mulige veerdi benyttes: ustering
* Hvis autopilot systemet giver ustabil kursfastholdelse eller overdreven ) I1-l_rt4 1t = Langsomst, 4 =

styringsaktivitet med en aendring i kringningsvinklen, saenkes niveauet urigs
for Autotrim. 1 (default)
« Huvis autopilot systemet reagerer langsomt pa en kurseendring pa
grund af en a&ndring i kringningsvinklen, @ges niveauet for Autotrim.
* Hvis niveauet for Autotrim er for hgit, vil fartgjet blive mindre stabilt
o0g slange sig omkring den gnskede kurs.
Autodrej Denne indstilling angiver maengden af kurseendring ved udfarelse af « 10°—125°

« 90° (default)
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Enhed

Beskrivelse

Indstillinger

Folsomhedsniveau

Her angives autopilot systemets faste fglsomhedsniveau.
Felsomhedsniveauet kontrollerer forholdet mellem ngjagtigheden af
kursen og maengden af aktivitet for ror / styring. Du kan foretage
midlertidige aendringer under normal betjening.

Evolution

Pa Evolution autopiloter er indstillingen af falsomhedsniveauet
tilgeengelig fra hovedmenuen: Menu > Felsomhedsniveau
SeaTalk og SPX SmartPilot niveauer

+ Niveau 1 — 3 Minimerer maengden af pilotaktivitet. Dette sparer strgm,
men kan mindske ngjagtigheden af den kortsigtede kursfastholdelse.

* Niveau 4 — 6 Bor give god kursfastholdelse med skarpe,
velkontrollerede drejninger under normale forhold.

* Niveau 7 — 9 Giver den strammeste kursfastholdelse og sterste
roraktivitet (og stremforbrug). Dette kan fere til en sveer passage pa
abent hav, da SPX-systemet kan 'kaempe' imod havet.

Evolution

* Praestation

+ Cruising

* Fritid

SeaTalk og SPX SmartPilot
«1-9

+ 5 (default)

*Kur-
safvigelsesalarm

Skaermen bestemmer den vinkel, der benyttes af KURSAFVIGELSES-
alarmen. KURSAFVIGELSES-alarmen aktiveres, hvis piloten afviger fra
kursen med mere end den angivne vinkel i mere end 20 sekunder.

+ 15° tjl 40°
« 20° (default)

*Gransevardi for | Dette begreenser dit fartgjs drejehastighed under autopilot systemets « 1°1il 30°
drejehastighed kontrol. Det er kun geeldende, hvis din fart er over 12 knob. 0

« 7° (default)
Powerstyring Denne skeerm angiver opfarsel for Drejeregulator eller joystick i * Fra

powerstyrings tilstand.

Bemaerk: Powerstyrings tilstand er kun tilgeengelig, hvis systemet
indeholder en ror-reference transducer, og der er tilgeengelige

hastighedsdata

* Fra

* Proportionel Styringen vil veere proportionel med bevaegelsen af
Drejeregulator eller joystick.

+ Bang Bang (kun joystick) Roret vil beveege sig og blive i den retning,
et joystick bevaeges .

* Proportionel
+ Bang Bang

Tid fra borde til
borde

Pa fartgjer uden ror-reference transducer er det afggrende, at styretiden
er indstillet, for at sikre ngjagtig autopilotens ngjagtighed.
Standardveerdien afgeres ud fra valget af motortype.

« Verdien er sekunder

Bemeerk: * Kun SPX og SeaTalk SmartPiloter.

Opseetning af menuindstillinger
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Sejl bad indstillinger
Disse indstillinger er kun tilgeengelige for sejlbade.

Du kan fa adgang til sejlbad indstillingerne fra: Menu > Opsatning > Autopilot-kalibrering > Sejlbad
indstillinger.

Bemaerk: Nar et SeaTalk system er tilsluttet, udger Sejlbad indstillingerne herunder en del af menuen
Bruger indstillinger: Menu > Opsatning > Autopilot kalibrering > Bruger indstillinger.

Enhed Beskrivelse Evolution autopiloter SeaTalk og SPX SmartPilot

Forhindring | Nar forhindring af bomninger star * Tillad bomninger + Tillad bomninger
af bomninger | pa tillad, giver autopiloten baden
tilladelse til at krydse gennem /ind i
og veek fra vinden. Nar forhindring af
bomninger star pa forhindre, kan du
kun krydse gennem / ind i vinden.
Funktionen til forhindring af bomning
pavirker ikke AutoDrej

* Forhindre bomninger * Forhindre bomninger

Vindtype Denne indstilling afger, om fartgjet | + Sand + Sand
styrer efter relativ eller sand vind i

Vindfane tilstand. * Relativ * Relativ

Vindtrimfel- | Vindtrimfalsomhed kontrollerer, N/A « 1til9
somhed hvor hurtigt autopiloten reagerer pa + 5 (default)

&ndringer i vindretningen. Hgjere
indstillinger for vindtrim vil resultere i
et system, som reagerer hurtigere pa
vindskift.

Alarm for Med denne indstilling kan du aktivere | « Til (default) N/A

vindskift og deaktivere alarmen for vindskift. | Fra

Bemaerk: Disse funktioner kan kun benyttes, hvis der er tilgeengelige vinddata.
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Klargerings menu

Indstillingerne i klargarings menuen afhaenger af det tilsluttede autopilot system.

Menu indstilling

Beskrivelse

Evolution autopiloter

SeaTalk og SPX SmartPiloter

Kajside guide Indleder kajside Ja Ja
guide-processen.
Havtest guide Indleder havtest N/A Ja
guide-processen.
Motorfase Indleder motorfase N/A Ja
(motorkontrol) guiden
Vug kompas Indleder guiden til vugning af | N/A Ja
kompas
Autolaer Indleder Autoleer-processen | N/A Ja
Tilpas kompas GPS () Indleder guiden for tilpasning | Ja Ja
af kompas til GPS-kurs
Tilpas kompas (1) Manuel justering af + -10° til 10° « -179° til 180°
kompasforskydning
Gendan pilot Gendanner autopilot + Ja + Ja
fabriksindstillinger kurscomputerens . Nai . Nai
fabriksindstillinger. Nej Nej
Genstart kompas Genstarter kompasset + Ja N/A
* Annuller
Kompas las Laser kompasset, sa det ikke |+ Til N/A
udfarer yderligere automatisk | , Fra
linearisering.
Fejlfindingsniveau (1) Indstiller fejifindingsvaerdien [+ 0—63 N/A
med henblik pa fejlfinding.
Den anbefalede fejlfindings
indstilling er 7.
Bemaerk:
Fejlfindingsniveauet bar
kun indstilles midlertidigt,
normalt nar Teknisk support
anmoder om det som en del
af en fejlfindings havtest.
ACU Fejlfindingsniveau () Indstiller fejlfindingsvaerdien |« 0—127 N/A

med henblik pa fejlfinding.
Den anbefalede fejlfindings
indstilling er 7.

Bemaerk:
Fejlfindingsniveauet ber
kun indstilles midlertidigt,
normalt nar Teknisk support
anmoder om det som en del
af en fejlfindings havtest.

Bemaerk: (MIndstilling ikke tilgeengelig, nar Kalibreringslas er slaet Til.

Brugerindstillinger

Ved tilslutning til et SeaTalk-autopilotsystem vil en
menu med Brugerindstillinger veere tilgaengelig.

Du kan fa adgang til brugerindstillingerne fra:
Hovedmenu > Opsatning > Autopilotkalibrering
> Brugerindstillinger. Nar du har abnet den, vil

Brugerindstillingsmenuen gennemga de tilgaengelige

valgmuligheder. Disse funktioner skal veere

Opseetning af menuindstillinger

tilgeengelige for brugere, nar kalibreringslasen er

slaet til.
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12.3 Menuen Brugerindstillinger.

Med menuen Brugerindstillinger kan brugeren tilpasse brugerindstillingerne.

94

Gennemstremningshastighed
Kurs

Tryk

Volumen

Barometrisk

Menupunkt Beskrivelse Indstillinger
Tid og dato Her kan du tilpasse formatet til at vise dato og | Datoformat:
klokkesleet. Du kan ogsa angive en lokaltid, dvs. 22
en forskydning i forhold til UTC (Universal Time | mm/dd/aa
Constant). * dd/mm/aa
Tidsformat:
« 12-timers
 24-timers
Tidszonejustering:
« 13 til +13 timer
Enheder He:r kan du angive maleenhederne til falgende | Hastighed:
malinger: e Kn — knob.
* Hastighed * mph - miles per hour (mil i timen).
* Distance/Afstand * km/h — Kilometer i timen.
* Dybde Distance:
* Vindhastighed « nm - Nautical miles (semil).
+ Temperatur

+ sm - Statutmil.

* km — Kilometer.

Dybde:

+ ft—fod

* m - meter

+ fa-favne

Vindhastighed:

* kn - knob.

* m/s — meter i sekundet.
Temperatur:

+ °C - grader Celsius.

* °F — grader Fahrenheit.
Gennemstremningshastighed

+ UK Gallt - britiske gallons i timen.
+ US Gallt - amerikanske gallons i timen.
+ LPH — Liter i timen.
Kursretning:

+ Mag - magnetisk.

+ Sand

Tryk

* PSI - pounds per square inch (pund pr.
kvadrattomme).

* Bar - bar.

+ kPa - kilopascal.
Volumen:

* Britiske gallons

* Amerikanske gallons




Menupunkt

Beskrivelse

Indstillinger

Itr — liter.

Sprog

Angiver hvilket sprog der bruges til tekst pa
skeermbilledet, meerkater, menuer og funktioner.

Engelsk (UK)
Engelsk (US)
Kinesisk
Kroatisk
Dansk
Hollandsk
Finsk

Fransk

Tysk

Graesk
Italiensk
Japansk
Koreansk
Norsk

Polsk
Portugisisk (Brasilien)
Russisk
Spansk
Svensk
Tyrkisk

Misvisning

Her kan du aktivere og deaktivere magnetisk
variation, angive slavekilder og foretage
manuelle justeringer.

+ Misvisningstilstand
+ Misvisningsraekkevidde

Misvisningstilstand:

Til
Fra (default)
Slave

Misvisningsrakkevidde:

-30° - +30°

Taste bip

Aktiverer og deaktiverer bippet, nar du trykker
pa knapper.

Til (default)
Fra

Opseetning af menuindstillinger
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12.4 System opsatnings menu

Med menuen System opsetning kan brugeren tilpasse falgende brugerindstillinger:

datakilder.

+ Velg datakilde
* Fundet datakilde
+ Oplysninger om datakilde

Menupunkt Beskrivelse Indstillinger
Netvaerksgruppe Bruges til at sammenknytte flere enheder | Foruddefinerede grupper
ien gruppe, sa farven og lysstyrken .+ Ingen
andres pa alle enheder i gruppen
samtidigt. * Ror 1
* Ror2
+ Cockpit
* Flybridge
+ Mast
Ikke defineret
* Gruppe-1 - Gruppe-5
Lysstyrke-/farvegruppe Bruges til at synkronisere lysstyrken og | Synkroniser lysstyrke/farve
farven pa alle display i samme gruppe. . Dette display
+ Denne gruppe
Datakilder Bruges til at se og veelge foretrukne Velg datakilde

+ GPS-position

+ GPS Datum

+ Tid og dato

* Kurs

+ Dybde

+ Hastighed

* Vind

Fundet datakilde

+ Modelnavn — serienummer Port-id
Oplysninger om datakilde
+ Enhedens navn

« Serienr.

+ Port-id

+ Status eller Ingen data

Om opsatning af systemet

Indeholder oplysninger om System
opsaetnings menuen.
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12.5 Diagnose-menu

Du kan abne diagnose oplysninger fra menuen Diagnostik: (Menu > Opsatning > Diagnostik).

Menupunkt

Beskrivelse

Indstillinger

Om displayet

Gar dig i stand til at se information omkring det
display, du bruger:

Softwareversion
Hardwareversion
Bootloader-version
Temperatur

Volt

Maks. volt

Stramstyrke

Maks. speending
Karselstid

Afvigelse (hvis understettet)

Om Pilot

Gar dig i stand til at se information omkring det
den autopilot, du bruger:

Bemaerk: Menuen Om Pilot er kun
tilgeengelig pa Pilot kontrolenheder.

NMEA kode
Produkt ID
Serienummer
Beskrivelse
Softwareversion
PCB nummer
CAN volt
Enheds volt
Driftstimer
Afvigelse

Om systemet

Ger det muligt at sege pa SeaTalkng netvaerket

og vise oplysninger om de produkter, der findes.

Modelnummer
Serienummer
Softwareversion
Hardwareversion
Volt

Selvtest

Produktet har en indbygget selvtest, som kan
hjeelpe med at diagnosticere fejl.
Selvtesten omfatter:

+ Hukommelsestest
* Knaptest

+ Displaytest

+ Buzzertest

+ Lystest

N/A

Opseetning af menuindstillinger
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Kapitel 13: Vedligeholdelse

Kapitlets indhold

*  13.1 Regelmaessig kontrol af udstyret pa side 100

* 13.2 Renggring af produkt pa side 100

* 13.3 Rengearing af displayet pa side 101

* 13.4 Renggring af rammen omkring displayet pa side 101
+ 13.5 Renggring af solskaermen pa side 102

Vedligeholdelse
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13.1 Regelmaessig kontrol af
udstyret
Raymarine anbefaler kraftigt, at du udfarer en

regelmaessig kontrol af udstyret, s& du kan sikre sig,
at det fungerer korrekt og er i god stand.

Falgende kontroller bgr udfgres regelmeaessigt:
* Undersgg alle kabler for tegn pa skader eller slid.
» Kontroller, at alle kablerne sidder godt fast.

100

13.2 Rengearing af produkt

Bedste rengaringspraksis
Ved renggring af produkter:

» Tor IKKE displayet af med en tgr klud, da dette
kan ridse skeermens beleegning, hvis dit produkt
indeholder en displayskaerm.

* Brug IKKE slibemidler eller produkter, der
indeholder syre eller ammoniak.

* Foretag IKKE sprgjtevask



13.3 Renggring af displayet 13.4 Rengering af rammen

Displayet har en seerlig belaegning. Belaegningen er omkrlng dlsplayet
vandafvisende og forhindrer genskin. Sadan undgar Displayet er en forseglet enhed, og har ikke brug for

du at beskadige belasgningen: jeevnlig rengering. Hvis du far brug for at rengere
1. Sluk for displayet. enheden, skal du gere fglgende:
2. Skyl displayet af med ferskvand for at fijerne 1. Sluk for displayet.
snavs og saltansamlinger. 2. Ter displayet af med en ren, blgd klud (en
3. Lad displayet terre af sig selv. mikrofiberklud vil vaere ideel til formalet).
4. Hvis der stadig er snavs pa displayet, skal du 3. Brug om ngdvendig et mildt rengaringsmiddel til
torre det af med en ren mikrofiberklud (kan bl.a. at fierne snavs og meerker.

fas hos en optiker).
Bemaerk: Du ma IKKE bruge oplgsningsmidler

eller rengaringsmidler pa selve displayet.

Bemaerk: | visse tilfeelde kan der opsta
kondensation pa indersiden af displayet. Displayet
tager ikke skade af dette, og kondensationen

kan fijernes ved at teende for displayet ganske
kortvarigt.
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13.5 Renggring af solskaarmen

Den medfglgende solskaerm har en kleebende
overflade. Under visse omsteendigheder kan der
seette sig ugnskede urenheder fast pa denne
overflade. Renggr solskaermen regelmaessigt for
at undga beskadigelse af monitor-displayet ved at
folge denne procedure:

1. Fjern forsigtigt solskeermen fra displayet.

2. Skyl solskaermen af med ferskvand for at fijerne
snavs og saltansamlinger.

3. Lad solskaermen tarre af sig selv.
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Kapitel 14: Systemtjek og problemlgsning

Kapitlets indhold

14.1 Problemlgsning pa side 104

14.2 Problemlgsning for teending pa side 105

14.3 Problemlgsning for systemdata pa side 106

14.4 Diverse problemlgsninger pa side 107

14.5 Gendannelse af fabriksindstillingerne pa side 108

Systemtjek og problemlgsning
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14.1 Problemlgsning

Informationen til problemlgsning angiver mulige
arsager og ngdvendig afhjeelpning ved almindelige
problemer i forbindelse med sgfartselektronik.

Alle Raymarines produkter underkastes omfattende
test og kvalitetssikringsprogrammer inden pakning
og afsendelse. Hvis du imidlertid oplever problemer
med betjeningen af produktet, vil denne sektion
hjeelpe dig til at diagnosticere og korrigere problemer
for at genoprette normal funktion.

Hvis du stadig har problemer med enheden efter
at have set denne sektion, kontakt da Raymarines
tekniske supportafdeling for at fa vejledning.
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14.2 Problemlgsning for teending

Problemer med taending og mulige arsager og lgsninger er beskrevet her.

Produktet taendes ikke eller bliver ved med at slukke

Mulige arsager

Mulige Igsninger

Sprunget sikring / udlgst afbryder

1.

Kontrollér tilstanden af de relevante sikringer og afbrydere samt forbindelser, og
foretag om ngdvendigt udskiftninger (Se afsnittet Tekniske specifikationer i dit
produkts installationsanvisninger for sikrings maerkedata.)

Hvis sikringen bliver ved med at springe, ber du se efter kabelskader, @delagte
konnektorstifter eller forkert ledningsfaring.

Darligt / beskadiget / usikkert
stramforsynings kabel / forbindelser

Kontrollér, at stramkabelstikket er sat helt ind i enheden og last fast.

Kontrollér strgmforsyningskablet og stikkene for tegn pa skader eller korrosion.
Udskift dem om ngdvendigt.

Nar enheden er teendt, ber du preve at beje stramkablet i neerheden af
display-stikket for at se, om dette far enheden til at genstarte/miste strgm.
Udskift det om nadvendigt.

Kontrollér badens batterispaending, tilstanden af batteriterminalerne og
stramforsynings kablerne. Sgrg for, at forbindelserne er sikre, rene og fri for
korrosion. Udskift om ngdvendigt.

Mens produktet er under belastning, ber du bruge en universalmaler til at
undersgge, om der er tab af hgjspaending pa tveers af alle stik/sikringer osv.
Udskift om ngdvendigt.

Forkert stremforbindelse

Stremforbindelsen er muligvis tilsluttet forkert. Sgrg for at falge installations
vejledningen.

Utilstraekkelig stramkilde

Mens produktet er under belastning, bar du bruge en universalmaler til at kontrollere,
at stramforsynings spaendingen er sa taet pa enheden som muligt for at skabe en
reel spending, nar strammen gar igennem. (Se afsnittet Tekniske specifikationer i dit
produkts installationsanvisninger for krav til stremforsyning).

Produktet starter ikke op (genstart-lokke)

Mulige arsager

Mulige lgsninger

Stramforsyning og forbindelse

Se mulige Igsninger fra ‘Produktet teendes ikke eller bliver ved med at slukke’ herover.

Korrupt software

| det usandsynlige tilfelde, at produktets software er blevet korrupt, bedes du
prave at hente den nyeste software fra Raymarines website.

Pa display-produkter kan du som sidste udvej forsage at udfgre ‘Power on
Reset’. Dette vil dog slette alle indstillinger/forudindstillinger og brugerdata (som
f.eks. waypoints og trackspor) og gendanne enhedens fabriksindstillinger.

Systemtjek og problemlgsning
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14.3 Problemlgsning for systemdata

Forskellige dele af installationen kan forarsage problemer med delingen af data pa tvaers af udstyret. Her
beskrives sadanne problemer, deres mulige arsager og Igsningerne pa dem.

Problem

Mulige arsager

Mulige Igsninger

Instrument-, motor- eller andre
systemdata kan ikke ses pa
noget display.

Displayet modtager ikke data.

Kontrollér databussens (e.g. SeaTalkn9) kabler og
forbindelser.

Kontrollér de overordnede kabelforbindelser til databussen
(f.eks. SeaTalkng).

Kig i vejledningen til databussen (f.eks.
oversigtsvejledningen til SeaTalkng, hvis den
haves.

Datakilden (f.eks.
instrumentdisplay eller
motor-graensesnit) fungerer
ikke.

Kontrollér kilden til de manglende data (f.eks.
instrumentdisplay eller motor-graensesnit).

Kontrollér, at der er stram til SeaTalk-bussen.

Kig evt. i handbogen til det pageeldende udstyr.

Kommunikationsfejlen

kan muligvis skyldes en
kompatibilitetsfejl mellem
softwaren pa det tilsluttede
udstyr.

Kontakt Raymarines tekniske support.

Instrumentdata eller andre
systemdata vises kun pa nogle
display.

Netveerksproblem.

Kontrollér, at det pageeldende udstyr er sluttet til netvaerket.

Kontrollér status for Raymarine-netveerksswitchen.

Kontrollér, at SeaTalkhs / RayNet-kablerne er intakte.

Kommunikationsfejlen

kan muligvis skyldes en
kompatibilitetsfejl mellem
softwaren pa det tilsluttede
udstyr.

Kontakt Raymarines tekniske supportafdeling.

Positionsdata vises ikke pa
VHF-radio

VHF radio NMEA 0183 input
ikke isoleret / forkert polaritet

+ Kontrollér, at radioen har et isoleret NMEA 0183 input.
+ Kontrollér polaritet af NMEA 0183 ledninger.
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14.4 Diverse problemlgsninger

Her beskrives problemer, deres mulige arsager og lgsningerne pa dem.

Problem Mulige arsager

Mulige lgsninger

Seetter piloten i vindfane tilstand

. stram til skaermen.
+ Hyppige, uventede

nulstillinger.

+ Systemlukninger og anden
uregelmaessig adfeerd.

Uregelmaessigt problem med

Kontroller de relevante sikringer og releeer.

Kontroller, at stremforsyningsledningen er i god stand, og
at alle forbindelser sidder fast og ikke er korroderede.

Kontroller, at strgmkilden har korrekt spaending og
passende strgmstyrke.

(opgradering ngdvendig).

Software mismatch pa system

Ga til www.raymarine.com og klik pa support for de
seneste softwaredownloads.

problem.

Korrupte data / andet ukendt

Gendan fabriksindstillingerne

Vigtigt: Dette vil resultere i tabet af alle indstillinger og
data (s& som waypoints), som er gemt i produktet. Gem

alle vigtige data pa et hukommelseskort fgr nulstilling.

Systemtjek og problemlgsning
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14.5 Gendannelse af
fabriksindstillingerne

Du kan gendanne fabriksindstillingerne for din enhed
ved at felge nedenstaende trin.

Bemaerk: Hvis du gendanner fabriksindstill-
ingerne, slettes alle gemte data og tilpassede
indstillinger.

Tryk pa knappen Menu .

Veelg Konfiguration.

Veelg Gendan fabriksindstillinger.

Veelg Ja.

Fabriksindstillingerne for din enhed gendannes.

b~
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Kapitel 15: Tekniske specifikationer

Kapitlets indhold
» 15.1 Tekniske specifikationer pa side 110
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15.1 Tekniske specifikationer

Nominel forsyningsspaending | 12V DC

Driftsspaending 9 V dc til 16 V dc (beskyttet
op til 32 V dc)

Stramstyrke 131 mA

Stramforbrug 1,97 W

LEN (du kan leese mere 3

i oversigtsvejledningen til
SeaTalkns.)

Driftstemperaturomrade

~20°C fil 55°C (—4°F il
131°F)

Opbevaringstemperatur -30°C til 70°C (-22°F il
omrade 158°F)

Relativ luftfugtighed 93% Max.

Vandteethed IPX6 og IPX7
Displayskaerm + 3.45" TFT LCD-display

+ 16bit farve (64k farver)

+ Oplgsning: 320(H) x
240(V)

* Lysstyrke: 1200 cd/m2

Dataforbindelser

1 x SeaTalkng® stik

Overensstemmelser med
direktiver

+ NMEA 2000 certificering
under ansggning

+ Europa: 2004/108/EU

+ Australien og New
Zealand: C-Tick, niveau 2
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Kapitlets indhold
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16.1 Support og service af
Raymarine-produkter

Raymarine tilbyder en omfattende produktsupport-
service samt garanti, service og reparationer. Du
kan fa adgang til disse serviceydelser gennem
Raymarines website, telefonisk og via e-mail.
Produktoplysninger

Hvis du har brug for hjeelp eller support, bedes du
have fglgende oplysninger ved handen:

* Produktets navn.

* Produktets identitet.

* Serienummer.

» Softwareversion.

» System-diagrammer.

Du kan finde disse produktoplysninger i produktets
menuer.

Service og garanti

Raymarine tilbyder dedikerede serviceafdelinger til
garanti, service og reparationer.

Husk at ga ind pa Raymarines website for at reg-
istrere dit produkt og opna udvidede garantifordele:
http://www.raymarine.co.uk/display/?id=788.

Region Telefon E-mail
Det Forenede [ +44 emea.service@raymarine.com
Kongerige (0)1329
(UK), EMEA | 246 932
og Asien/Stille-
havsgruppen
USA +1 (603) | rm-usrepair@flir.com
324 7900

Region Telefon | E-mail

Australien og +61 2 aus.support@raymarine.com

New Zealand 8977 (Raymarines datterselskab)
0300

Frankrig +33 (0)1 [ support.fr@raymarine.com
46 49 72 | (Raymarines datterselskab)
30

Tyskland +49 support.de@raymarine.com
(0)40237 | (Raymarines datterselskab)
808 0

Italien +39 02 | support.it@raymarine.com
9945 (Raymarines datterselskab)
1001

Spanien +34 96 | sat@azimut.es
2965 102 | (Autoriseret Raymarine-

forhandler)

Holland +31 support.nl@raymarine.com
(0)26 (Raymarines datterselskab)
3614 905

Sverige +46 support.se@raymarine.com
(0)317 (Raymarines datterselskab)
633 670

Finland +358 support.fi@raymarine.com
(0)207 (Raymarines datterselskab)
619 937

Norge +47 692 | support.no@raymarine.com
64 600 (Raymarines datterselskab)

Danmark +45 437 | support.dk@raymarine.com
164 64 (Raymarines datterselskab)

Rusland +7 495 [ info@mikstmarine.ru
788 0508 | (Autoriseret Raymarine-

forhandler)

Support pa internettet
Se “Support’-omardet af Raymarines website for:

+ Handbgger og dokumenter — http://www.rayma-
rine.com/manuals

* FAQ / Vidensbase — http://www.rayma-
rine.com/knowledgebase

* Teknisk support-forum — http:/forum.rayma-
rine.com

+ Softwareopdateringer — http://www.rayma-
rine.com/software

Telefonisk support og support via e-mail

Region Telefon | E-mail
Det Forenede +44 support.uk@raymarine.com
Kongerige (0)1329
(UK), EMEA 246 777
og Asien/Stille-
havsgruppen
USA +1 (603) [ support@raymarine.com
324 7900
(Toll-free:
+800 539
5539)
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Gennemgang af produktinformation

1. Tryk pa knappen Menu .

2. Veelg Opsatning.

3. Veelg Diagnose.

4. Veelg Om display.
En raskke informationer vises, herunder
softwareversion og Serienummer.

5. Brug knapperne Op og Ned til at navigere
gennem informationen.
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16.2 Undervisnings ressourcer
Raymarine har produceret en raekke undervisnings
ressourcer, sa du kan fa mest muligt ud af dine
produkter.

Video vejledninger

Raymarines officielle kanal
pa YouTube:

* http://lwww.youtube.com/u-
ser/Raymarinelnc

Video-galleri:

* http://www.rayma-
rine.co.uk/view/?id=2679

Videoer med produktsupport:

* http://www.rayma-
rine.co.uk/view/?id=4952

Using the new Apps from Raymarine:

How to pair your
smartphone/tablet with
your new e or € Series

Wi Ty
LR
Raymarine

Bemeerk:

* Det er ngdvendigt at have forbindelse il
internettet for at kunne se videoerne.

+ Visse videoer er kun tilgeengelige pa engelsk.

Traeningskurser

Raymarine karer regelmeessigt en reekke indgaende
traeningskurser, der hjeelper dig med at f& mest muligt
ud af dine produkter. Besgg treeningssektionen pa

Raymarines website for at fa yderligere oplysninger:

* http://www.raymarine.co.uk/view/?id=2372

FAQ og vidensbase

Raymarine har produceret et omfattende saet FAQ
og en vidensbase, der hjaelper dig med at finde flere
oplysninger og fejlfinde eventuelle problemer.

* http://www.raymarine.co.uk/knowledgebase/

Teknisk support forum

Du kan bruge det tekniske support forum til at stille
et teknisk spargsmal om et Raymarine-produkt
eller til at finde ud af, hvordan andre kunder bruger
deres Raymarine-udstyr. Ressourcen opdateres
regelmaessigt med bidrag fra Raymarines kunder og
medarbejdere:

* http://forum.raymarine.com
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17.1 Reservedele og tilbehgr

17.2 SeaTalkng® kabler og tilbehgr

Varenummer Beskrivelse SeaTalkng kabler og tilbehgr til brug med kompatible
A80353 Sort ramme i70s / p70s / produkter.
p70Rs Beskrivelse Varenr. | Noter
A80354 Gunmetal ramme | i70s / p70s / SeaTalkng startsaet | T70134 | Indeholder:
P7ORs + 1 x5-vejs stik (A06064)
A80357 Soldzeksel i70s / p70s + 2 x backbone-terminator
A80358 Soldaeksel p70Rs (A06031)
« 1x3m(9,8ft) spur kabel
(A06040)
* 1 xstramkabel (A06049)
SeaTalkng A25062 | Indeholder:
Backbone szt + 2x5m (16,4ft) Backbone
kabel (A06036)
« 1 x 20m (65,6ft)
Backbone kabel
(A06037)
4 x T-stykke (A06028)
* 2 xbackbone-terminator
(A06031)
+ 1 x strgmkabel
(A06049)
SeaTalknd 0.4m A06038
(1,3ft) spur
SeaTalkng 1 m A06039
(3,3ft) spur
SeaTalknd 3 m A06040
(9,8ft) spur
SeaTalkng 5 m A06041
(16,4ft) spur
SeaTalkng 0,4 m A06042
(1,3 ft) vinkel spur
SeaTalkng 0,4m A06033
(1,3ft) backbone
SeaTalknd 1 m A06034
(3,3ft) backbone
SeaTalknd 3 m A06035
(9,8ft) backbone
SeaTalknd 5 m A06036
(16,4ft) backbone
SeaTalknd 9 m A06068
(29,5ft) backbone
SeaTalkng 20 m A06037
(65,6ft) backbone
1 m (3,3ft) spur A06043
kabel, SeaTalkng
til afisolerede
endestykker
3 m (9,8ft) spur A06044
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Beskrivelse Varenr. | Noter

SeaTalkng A06049

forsynings ledning

SeaTalkng A06031

terminator

SeaTalkng T-stik A06028 | Giver 1 spurkabel
forbindelse

SeaTalkng 5-vejs A06064 | Giver 3 spurkabel

stikdase forbindelse

SeaTalkng A06030

backbone

forleenger

SeaTalk til E22158 | Giver mulighed for

SeaTalkng konverter tilslutning af SeaTalk

kit enheder til et SeaTalkng
system.

Indvendig A80001 | Giver direkte forbindelse

SeaTalkng fra et spur kabel til enden af

terminator et backbone-kabel. T-stik
ikke nadvendigt.

SeaTalknd stik A06032

ACU / SPX R12112 | Forbinder en SPX

SeaTalkng spur kurscomputer eller en

kabel 0,3 m (1,0 ft) ACU til et SeaTalkng
backbone-kabel.

SeaTalk (3 ben) til | A06047

SeaTalkng adapter

kabel 0,4m (1,3ft)

SeaTalk til A22164

SeaTalknd spur 1

m (3,3ft)

SeaTalk2 (5 ben) til | A06048

SeaTalknd adapter

kabel 0,4m (1,3ft)

DeviceNet adapter | A06045 | Giver mulighed for

Kabel (Hunstik) tilslutning af NMEA 2000
enheder til et SeaTalkny
system.

DeviceNet adapter | A06046 | Giver mulighed for

kabel (Hanstik) tilslutning af NMEA 2000
enheder til et SeaTalkng
system.

DeviceNet adapter | E05026 | Giver mulighed for

kabel (Hunstik) til tilslutning af NMEA 2000

bar ende. enheder til et SeaTalkny
system.

DeviceNet adapter | E05027 | Giver mulighed for

kabel (Hanstik) til
bar ende.

tilslutning af NMEA 2000
enheder til et SeaTalkng
system.

Reservedele og tilbehar
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17.3 SeaTalkn9 kabel saet
SeaTalkn9 startsaet (T70134)

Medfelgende dele | Antal | Stik A

Kabel

Stik B

Lengde

Spur kabel 1
(A06040)

3m (9.8ft)

Stramkabel 1
(A06049)

1m (3.3f)

Backbone- 2
terminator
(A06031)

N/A

5-vejs stik 1
(A06064). Hver
ilslutningsblok
giver mulighed

for at tilslutte op

til 3 kompatible
enheder. Nar den
er korrekt afsluttet,
danner en
tilslutningsblok et
komplet backbone-
kabel. Flere
tilslutningsblokke
kan daisy-kaedes.

N/A

SeaTalkng Backbone-sat (A25062)

Medfelgende dele | Antal | Stik A

Kabel

Stik B

Lengde

Backbone-kabel 2
((A06036))

5m (16.4ft)

Backbone-kabel 1
((A06037))

20m (65.6ft)

Stremkabel 1
(A06049)

1m (3.3f)
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Medfalgende dele

Antal

Stik A

Kabel

Stik B

Langde

T-stykke (A06028)

N/A

N/A

N/A

Backbone-
terminator
(A06031)

o7
&

N/A

N/A

N/A

SeaTalkng Evolution kabelszet (R70160)

Medfglgende dele

Antal

Stik A

Kabel

Stik B

Langde

Backbone-kabel
((A06036))

2

5m (16.4f%)

Stremkabel
(A06049)

1m (3.3f)

Spur kabel
(A06040)

1m (3.3f)

ACU / SPX
strgmkabel
(R12112) (til
forsyning af
SeaTalkng
backbone-kablet
fra autopilot
systemet.

0.3m (1.0ft

5-vejs stik
(A06064). Hver
tilslutningsblok
giver mulighed

for at tilslutte op
til 3 kompatible
enheder. Nar den
er korrekt afsluttet,
danner en
tilslutningsblok et
komplet backbone-
kabel. Flere
tilslutningsblokke
kan daisy-keedes.

N/A

Reservedele og tilbehgr
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Medfelgende dele | Antal | Stik A Kabel Stik B Lengde
T-stykke (A06028) | 2 r N/A N/A N/A
Backbone- 2 N/A N/A N/A
terminator

(A06031)
SeaTalkng konverter szt (E22158)

Medfolgende dele | Antal | Stik A Kabel Stik B Langde
Stramkabel 1 1m (3.3ft)
(A06049)

Backbone- 2 N/A N/A N/A
terminator

(A06031)

Stik(A06032) N/A N/A N/A
SeaTalk (3 pin) 1 7 0.4m (1.3ft)
adapterkabel

(A06047)

SeaTalk til 1 N/A N/A N/A
SeaTalkng kon-

verter(E22158).

Giver mulighed
for at slutte
SeaTalk-enheder
til et SeaTalkng
system.
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17.4 Tilbeher til SeaTalk

SeaTalk-kabler og tilbehgr til brug med kompatible

produkter.

Beskrivelse Varenr. Noter
3-way SeaTalk D244
samlemuffe

1 m SeaTalk- D284
forlengerkabel

3 m SeaTalk- D285
forlengerkabel

5 m SeaTalk- D286
forlengerkabel

9 m SeaTalk- D287
forleengerkabel

12 m SeaTalk- E25051
forleengerkabel

20 m SeaTalk- D288
forleengerkabel

Reservedele og tilbehar
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Appendiks A Understottet NMEA

2000 PGN liste

Appendiks B Software-udgivelser

Raymarine opdaterer jeevnligt softwaren til
deres produkter med henblik pa at indfere

Understgttet NMEA 2000 PGN liste

PGN Beskrivelse Modtaget | Afsendt forbedringer, yderligere hardware-understgattelse og
59392 ISO-kvittering ° ° bruger-greenseflade funktioner. Nedenstaende tabel
. beskriver nogle af de vigtige forbedringer og hvilken
59904 ISO-anmodning o software-udgivelse, de blev indfart med.
60928 ISO-adressekrav ° ° Gzlde- Pilot kon-
_ nde pro- | trolen-
Rgﬂnlfé\dnings- * * Software- | dukt- heds kom-
126208 gruppefunktion version handbog | patibilitet | Z£ndringer
: V3.05 81365-2/ | p70s / * Forbedringer
J— [ [ J
126464 mg‘ta'ésetf ] 88057-2/ | p70Rs / af trackspor
sender PGN's 82285-6 | p70/p70R registrering
; og trackspor
gruppefllmktlon bevaring
126992 Systemtid . ° . Fanetilstand
126993 Puls ° ° — vindstyring
- ydelses
126996 Produktoplysninger ° o forbedringer
127237 Kurs- .
Iregistreringskontrol * Avanceret
kompas
127245 Ror ° ° lineariserings
127250 | Badens kurs . linje tilfgjet t
127251 Drejehastighed Fvoluton
[
rlejle ashgne + Forbedret
127257 | Stilling * vindskift alarm
127258 Magnetisk inkl. omulighed for
misvisning ° ° at sla alarm fra.
128259 Hastighed ° V217 81365-1/ | p70s / * Nyt hastigheds
88057-1/ | p70Rs / input valg
128267 | Vanddybde (under ° 82285-5 | p70/p70R |  (Auto/STW/SOG/
fransducer) Cruise hastighed)
128275 | Distance log o fojet til menuen
— - Autopilot kali-
129025 POS|t|0n, hurtlg L4 brering
opdatering
- * Forbedret
129026 COG & SOG, hurtig . MDS-funktion
opdatering
— * Rettelse af
129029 GNSS positions ° afkortede
data Ul-overszettelser
129033 Tid 0g dato ® . Kompas
129044 | Datum . genstart nu ikke
: tilgengelig, nar
120284 | Navigationsdata . aktiveret.
129291 Set & Drift, hurtig ° V212 81355-1/ [ p70/p70R | « Tilfgjelse af Ror
opdatering 82285-5 linje indikator
, til Kajside
130310 | Parametre for J justering.
miljg/omgivelser V2.1 81355-1/ | p70/p70R |+ Tilfgjelse af
130311 | Parametre for . 82285-5 Evolution
miljs/omgivelser aULOP”Ot I
tott
130576 | Status for lile fartoj . :'r:f erT preie
130577 | Retningsdata . af ny Om

systemdiagnose-
side
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Gelde- Pilot kon-
nde pro- | trolen-
Software- | dukt- heds kom-
version handbog | patibilitet | £ndringer
V1.08 81355-1 p70/p70R | « Rettelse
af enheds
nulstilling, nar
enhed er indstillet
il svensk
* Forbedring af
kompatibilitet
pa flere kontrol
enhed systemer
V1.06 81331-1 p70/p70R | * Indledende

udgivelse
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